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1. WAZNE INFORMACJE DLA UZYTKOWNIKA

Symbole bezpieczenstwa uzywane w niniejszej instrukcji:

Uwaga! Aby bezpiecznie postugiwac sie przyrzadem nalezy przeczyta¢ odpowiednie uwagi
i zalecenia zawarte w instrukgji.

ii Uwaga! Ryzyko porazenia pradem elektrycznym.

Urzadzenie pomiarowe DiBOX zostato zaprojektowane i wykonane zgodnie z przepisami w zakresie
bezpieczenstwa. Niemniej, jego bezawaryjne dziatanie i niezawodnos$¢ podczas uzytkowania mogg zostac
zapewnione wyfgcznie poprzez stosowanie sie do ogdlnych zasad bezpieczenstwa oraz szczegétowych wskazéwek
dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji.

Uzywanie urzadzenia w sposdb inny niz zgodny z przeznaczeniem oraz opisany w instrukcji obstugi
moze stanowic zagrozenie lub prowadzi¢ do jego uszkodzenia. Przed przystgpieniem do
przeprowadzenia pomiarow nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi.

Uzytkowanie w warunkach srodowiskowych niezgodnych ze specyfikacjag moze prowadzi¢ do
obnizenia poziomu bezpieczenstwa i pogorszenia parametréw uzytkowych. W szczegdlnosci nalezy
zwréci¢ uwage na mozliwosc kondensacji pary wodnej w przypadku przeniesienia urzadzenia

z chtodnego do cieptego srodowiska pracy.

Jesli wystepujg, nie nalezy zastania¢ otworéw wentylacyjnych urzadzenia. Brak swobodnego

przeptywu powietrza moze doprowadzi¢ do przegrzania urzadzenia i w konsekwencji jego
uszkodzenia. Temperatura we wnetrzu modutu jest monitorowana.

Jednym z zastosowan urzadzenia jest pomiar drgan maszyn i urzadzen. W przypadku pomiaru
parametrow urzadzen zasilanych napieciem wyzszym niz 60 VDC, 30 VACims lub posiadajacych
czesci ruchome nalezy zachowad szczegdlng ostroznosc.

Jesli urzadzenie ulegto uszkodzeniu, dziata w sposéb niezgodny z instrukcjg obstugi lub przez
dtuzszy okres czasu przebywato w warunkach srodowiskowych innych niz wyspecyfikowane,
nalezy bezwzglednie zaprzestac jego uzytkowania. Ponowne uzycie jest mozliwe po
przeprowadzeniu prac serwisowych przez producenta.

Nie nalezy korzysta¢ z urzadzenia jesli ktérykolwiek z jego elementdw zostat uszkodzony. Dotyczy
to w szczegdlnosci zasilacza sieciowego.

wartosci chwilowe) przekraczajg wartosci podane w jego specyfikacji. Zapis ten odnosi sie takze do

i W zadnym przypadku nie nalezy doprowadza¢ do urzadzenia sygnatéw, ktorych wartosci (w tym
napiecia zasilajacego.

Przed podtaczeniem do urzgdzenia przewodu sygnatowego nalezy upewnic sie, ze nie zostat on
uszkodzony i zostat we wtasciwy sposdb potgczony ze zrédtem sygnatu.

Alitec nie ponosi w zadnym przypadku odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody w szczegdlnosci: bezposrednie,
posrednie lub nastepcze, w tym utrate zyskow, poniesienie dodatkowych kosztéw, niemoznos¢ korzystania
z produktu, bedace wynikiem funkcjonowania lub awarii urzadzenia, nawet w przypadku, gdy informacja
o mozliwosci ich wystgpienia zostata przekazana.

Powielanie zawartosci niniejszej instrukcji, w catosci lub w czesci, bez pisemnego zezwolenia Alitec jest zabronione



2. OCHRONA SRODOWISKA

Urzadzenie podlega dyrektywie WEEE 2012/19/UE w sprawie zuzytego sprzetu elektrycznego
i elektronicznego. Symbol przekreslonego kosza oznacza, ze produkt musi by¢ utylizowany
oddzielnie i powinien by¢ dostarczany do odpowiedniego punktu zbierajgcego odpady. Nie
nalezy go wyrzucaé razem z odpadami gospodarstwa domowego.

W celu uzyskania blizszych informacji, nalezy skontaktowacd sie z przedstawicielem firmy lub
lokalnymi wtadzami odpowiedzialnymi za zarzgdzanie odpadami.

3. ZGODNOSC Z OBOWIAZUJACYMI PRZEPISAMI

Firma Alitec deklaruje zgodno$¢ systemu pomiaru drgan wykorzystujgcego urzadzenia DiBOX z przepisami
obowigzujacymi na terenie UE, w szczegdlnosci:

1. Dyrektywami:
a. 2014/30/EU (EMC)
2. Normami:
a. PN-EN 61010-1:2011
b. PN-EN 61000-6-4:2008 +A1:2012
c. PN-EN 61000-6-2:2008
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5. SYSTEM POMIAROWY DIBOX

DiBOX to system kontroli stanu technicznego i zdalnej diagnostyki maszyn ktéry minimalizuje ryzyko zniszczen
spowodowanych uszkodzeniem elementu maszyny oraz pozwala zapobiega¢ daleko idgcym awariom dzieki
wczesniejszej diagnozie wybranej czesci maszyny. System DiBOX daje szanse na lepsze zarzgdzanie procesem
produkcji, w tym minimalizuje straty ponoszone podczas uszkodzen, skraca czas awaryjnego przestoju i organizacji
serwisu naprawczego.

Uniwersalnos¢ urzadzenia pozwala stosowaé je zaréwno w prostych aplikacjach, w ktérych petni role konwertera
sygnatu drgan z akcelerometrow piezoelektrycznych wyznaczajgc wartosci skuteczne (RMS) lub maksymalne
(p-p, 0-p) podstawowych parametrow drgan (przemieszczenie, predkos¢ lub przyspieszenie) w okreslonym przez
uzytkownika zakresie czestotliwosci. Pracujagc w zfozonych systemach monitorowania i diagnostyki, DiBOX
wyznacza parametry drganiowe, rejestruje przebiegi czasowe drgan w wewnetrznej pamieci o pojemnosci 8GB
i przesyta je do zewnetrznej bazy danych w celu dalszej analizy. W razie wystgpienia alarmu moze wytgczyc
maszyne minimalizujac ryzyko zniszczen nastepczych spowodowanych uszkodzeniem.

DiBOX wspotpracuje z czujnikami drgann bezwzglednych (akcelerometry) oraz drgan wzglednych (wiropragdowe
lub laserowe czujniki przemieszczen). Sygnat z czujnikdw jest przetwarzany i wstepnie analizowany przez
urzadzenie, ktdére wyznacza jego widmo oraz wybrane parametry oceny stanu technicznego maszyn.
Aktualizowane w odstepach dwusekundowych wyniki obliczen prezentowane s lokalnie na wbudowanym
wyswietlaczu OLED. S3 takze udostepniane poprzez tgcze Ethernet lub WiFi (protokét ATCMESbus), a opcjonalnie
przez interfejsy Modbus/TCP lub/i Modbus/RTU (EIA-RS485). Dzieki nim, wyniki pomiaréw moga zostaé
wyswietlone na ekranie istniejgcego systemu sterowania pracg obiektu oraz przekazywane sg do programu
diagnostycznego VIDIA.

Aktualne wyniki pomiaréw odnoszone sg do zadeklarowanych wartosci kryterialnych. W przypadku ich
przekroczenia zgtaszane jest ostrzezenie lub alarm (wyswietlacz OLED, LED, rejestry MODBUS). Wbudowany,
w petni konfigurowalny modut przekaznikéw moze zatgczyé z okreslonym przez uzytkownika opdznieniem
sygnalizator alarmu, wytgczy¢ nadzorowang maszyne lub udostepnic sygnat cyfrowy dla systemu nadrzednego.

W systemach wielokanatowych wbudowany interfejs ATCSync, synchronizuje przetworniki analogowo-cyfrowe
wszystkich urzadzen pomiarowych, oferujgc mozliwos¢ analizy powigzan dynamicznych pomiedzy poszczegdlnymi
elementami nadzorowanego obiektu oraz badanie drgan w funkcji potozenia kagtowego watu.

Kazde urzadzenie posiada wbudowany serwer WWW, ktéry pozwala na jego konfiguracje bez koniecznosci zakupu
dodatkowego oprogramowania.

Urzadzenia DiBOX mogga zosta¢ wyposazone w karte pamieci o pojemnosci do 8 GB z funkcjg okresowego zapisu
poziomoéw drgan oraz, w przypadku przekroczenia progéw alarmowych, przebiegéw czasowych. Karta pamieci
stanowi bufor zabezpieczajacy przed utratg danych w przypadku zerwania potgczenia z urzagdzeniem nadrzednym.
Jest on konieczny w przypadku wspotpracy z oprogramowaniem VIDIA. Zapisane informacje pozwalajg
na wyznaczenie trendédw zmian parametrow diagnostycznych (ocena zmiany stanu technicznego podzespotéw
w czasie) oraz przeprowadzenie petnej analizy sygnatu drgan zarejestrowanego automatycznie w sytuacjach
awaryjnych (diagnostyka zdarzenia).

Posiadajgc 10 kanatéw pomiarowych analogowych i cyfrowych, oprécz sygnatu drgan urzadzenia DiBOX moga
dokonywac¢ pomiaru temperatur (czujniki temperatury wbudowane w czujnik drgan) oraz parametrow
procesowych (predkos¢ obrotowa, stan zawordw, wtgczenie napedu, poziomy oleju, wartosci ciSnier). Rozwigzanie
to umozliwia prowadzenie nadzoru parametrycznego, ktéry jest niezbedny w przypadku maszyn pracujacych
w cyklu przerywanym lub przy zmiennym obcigzeniu. Nietypowe, w petni konfigurowalne tryby wyzwalania
pomiaru pozwalajg unikaé generowania alarméw podczas rozruchu maszyny i minimalizowac¢ ilo$¢ niepotrzebnych
informacji przechowywanych w pamieci wewnetrznej oraz w bazie danych.

Wykorzystanie petnej funkcjonalnosci systemu wymaga zastosowania programu VIDIA. W matych zaktadach
program ten instalowany jest na komputerze klasy PC. W miedzynarodowych przedsiebiorstwach, jego elementy
rozproszone na serwerach tworzg centrum diagnostyki zdalnej.



6. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WEJSCIA ANALOGOWE GLtOWNE (DYNAMICZNE)

Liczba kanatéw

Typ przetwornika analogowo-cyfrowego
Rozdzielczos¢ przetwornika
analogowo-cyfrowego

Typ wejs¢ analogowych

Konfiguracja wejs¢ analogowych

Zakres napie¢ wejsciowych

Efektywna czestotliwo$¢ probkowania
sygnatu (fou)

Catkowity poziom szuméw dla wejs¢
analogowych

Whbudowane filtry

Btad wzmocnienia

Catkowity, maksymalny btad pomiaru
Kalibracja

Zasilanie czujnikéw typu CLPS™

4 z probkowaniem jednoczesnym, petna synchronizacja z pozostatymi kanatami
4 przetworniki typu AX

24 bity

e napieciowe, unipolarne, impedancja wejSciowa min. 200 kQ;

e napieciowe z dotaczonym Zrédtem pragdowym do zasilania czujnikéw CLPS™
(wydajnosc¢ 4mA, napiecie zasilania 20 V, kontrola stanu czujnika i kabla
sygnatowego)

e pradowe, unipolarne, impedancja wejsciowa200 Q; aktywne lub pasywne;

o konfiguracja fabryczna; ztgcza Srubowe;

tryb napieciowy

tryb

tryb pradowy

0+20V;0+20 mA;

maksymalnie 65,536 kHz

15HVRMS

dolnoprzepustowy filtr analogowy trzeciego rzedu Butterwortha, czestotliwos¢
graniczna f3gg high = 68 kHz

dolnoprzepustowy cyfrowy filtr antyaliasingowy, liniowa faza, czestotliwos¢
graniczna regulowana automatycznie do wartosci f3qgg high = 0,490t

(fo,00548 high = 0,39fout, f-100d8 high = 0,54fout)

+0,05 %

10,1 % zakresu pomiarowego (przy kalibracji w warunkach pomiaru)

kalibracja fabryczna toréw pomiarowych;

zrédto pradowe 4 mA zasilane napieciem 22V;

WEJSCIA ANALOGOWE POMOCNICZE (STATYCZNE)

Liczba kanatéw

Typ przetwornika analogowo-cyfrowego
Rozdzielczos¢ przetwornika analogowo-
cyfrowego

Typ wejs¢ analogowych

Zakres napieé wejsciowych
Efektywna czestotliwos¢ prébkowania

sygnatu (fou)
Catkowity poziom szumoéw dla wejsé¢
analogowych

Whbudowane filtry

Btad wzmocnienia
Catkowity, maksymalny btad pomiaru

WEJSCIA CYFROWE

Liczba kanatéw
Typ wejsé cyfrowych
Zakres napie¢ wejsciowych

Efektywna czestotliwosé prébkowania
sygnatu (fout)

4 z probkowaniem jednoczesnym, petna synchronizacja z pozostatymi kanatami
pomiarowymi;
4 przetworniki typu SA

16 bitow

e napieciowe, unipolarne, impedancja wejsciowa min. 200 kQ;

e pradowe, unipolarne, impedancja wejsciowa200 Q; aktywne lub pasywne;
e konfiguracja fabryczna; ztgcza Srubowe;

0+2,5V;0+20mA;

1 kHz, wyznaczanie wartosci sredniej dla kazdego pomiaru z wejs¢
analogowych gtéwnych

40HVRMS

dolnoprzepustowy filtr analogowy drugiego rzedu Butterwortha, czestotliwosé¢
graniczna f3gg high = 100 Hz

10,5 %

+1%

4 z probkowaniem jednoczesnym, petna synchronizacja z pozostatymi kanatami
pomiarowymi

napieciowe, unipolarne, impedancja wejsciowa min. 200 kQ;

pradowe, unipolarne, impedancja wejsciowa 200 Q;

izolacja galwaniczna, wspdlna masa, zfacza srubowe

0+24V;0+20mA;

maksymalnie 65,536 kHz



INTERFEJSYKOMUNIKACYJNE
Interfejsy cyfrowe
Protokoty komunikacyjne

Wyjscia przekaznikowe

Woyjscia analogowe

Synchronizacja

OPROGRAMOWANIE

Ethernet 10/100Base/TX; WiFi (IEEE 802.11bgn); EIA-RS485; GSM;
MODBUS TCP; MODBUS RTU (half-duplex / full duplex); ATC MESbus;

4 wyjscia ze stykami NC; obcigzalnosé stykéw DC: 24V/1A, AC: 125V/0,3A;
powigzanie z przekroczeniem dowolnego progu dowolnej analizy;
opdznienie zadziatania;

4 aktywne wyjscia pradowe 4-20 mA;

izolacja galwaniczna (wspdlna masa wyjs¢ analogowych);

powigzanie z wynikiem dowolnej analizy;

maksymalny bfad 0,1%;

interfejs petnej synchronizacji procesu prébkowania pomiedzy urzadzeniami;
protokét synchronizacji zegardw czasu rzeczywistego;

VIMEADAQ; ViIMEA VIDIA; VIMEADAAC/VSI; mVIDIA; API; funkcje sterujgce Matlab; sterowniki dla LabView;

WARUNKI PRACY
Srodowisko

Zasilanie

Wymiary geometryczne

temperatura —5..+50°C; wilgotnosc¢: 10..90% RH bez kondensacji pary wodnej;
12+24V;1A;ztacze Srubowe;
99mm x 45,2mm x 113,6mm (WxSxG);

Dostepne funkcje oraz konfiguracja zalezg od wersji urzgdzenia (oznaczenie cyfrowe).

Ze wzgledu na nieustanny rozwdj

powiadomienia.

naszych produktéw, powyzsza specyfikacja moze ulec zmianie

bez



7. PANEL PRZEDNI URZADZEN DIBOX

Wyswietlacz
OLED (1)

Sygnalizacja przekroczen
pozioméw w poszczegoinych CH1 CH2 CH3
kanatach pomiarowych oraz
sygnalizacja stanu czujnikéw
@

ETHERNET

DISPLAY

Ztacze interfejsu
Ethenet (3)

Przycisk zmiany informaciji
prezentowanej na
wyswietlaczu (4)

alitec

Rysunek 1. Widok panelu przedniego urzgdzen DiBOX

Na panelu przednim urzadzenia zostat umieszczony wyswietlacz OLED (1). Dostarcza on informacji o stanie
czujnikdw, stanie i konfiguracji urzadzenia oraz poziomie monitorowanych wielkosci. Przejscie do kolejnych
ekrandw informacyjnych umozliwia przetacznik (4).

Informacje o przekroczeniu zadanych pozioméw monitorowanych wielkosci oraz stanie czujnikéw prezentowane
sg dodatkowo na wyswietlaczu diodowym (2).

Na panelu przednim znajduje sie ztacze interfejsu komunikacyjnego Ethernet 100Base-TX (3). Stuzy ono do
podtgczenia urzadzenia DiBOX do systemu nadrzednego (komputer klasy PC, serwer, system DCS).



8. INSTALACJA | PODLACZNIE URZADZENIA

Nalezy szczegétowo zapoznac sie z informacjami dotyczacymi podtgczenia urzadzenia DiBOX

zamieszczonymi ponizej. Wykonanie potfaczen w sposéb inny niz przedstawiono lub w sposdb
niedbaty moze skutkowac jego btednym dziataniem lub doprowadzi¢ do jego uszkodzenia.

Wiaczenie urzadzenia nastepuje natychmiast po podaniu napiecia zasilajgcego.

INSTALACIJA

Urzadzenia rodziny DiBOX przystosowane sg do montazu na szynie DIN. W systemach sktadajacych sie z wielu
urzadzen, wszystkie powinny zostac spiete ztgczem rozszerzen umieszczonym w tylnej czesci obudowy.

Urzadzenia nalezy instalowa¢ w sposdb zapewniajgcy swobodny przeptyw powietrza przez otwory wentylacyjne.
Temperatura w miejscu instalacji powinna miesci¢ sie w zakresie -5 + 50 °C. Wilgotnos¢ wzgledna nie powinna
przekracza¢ 90 %, przy czym nie jest dopuszczalna kondensacja pary wodnej.
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DIBOX
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—— demontowalne
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2 8 O O O O it
o —
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Rysunek 2. Wymiary geometryczne obudowy urzadzenia DiBOX
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ROZKtAD ZtACZY

Do podtgczenia obwoddéw zewnetrznych system DiBOX wykorzystuje ztgcza srubowe. Zostaty one umieszczone

w gornej oraz dolnej czesci urzadzenia.
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Rysunek 4. Widok ztgczy umieszczonych

Rysunek 3. Widok ztgczy umieszczonych

w dolnej czesci urzadzenia

w gérnej czesci urzagdzenia

Ze wzgledu na réznice w funkcjonalnosci, w dostarczonym urzadzeniu wybrane ztacza moga nie by¢ zainstalowane.
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PODtACZENIE ZASILANIA

Urzadzenia rodziny DiBOX zasilane s3g ze Zrédta napiecia statego 1224 V o wydajnosci pragdowej co najmniej 1A.
Zasilacz nalezy podtaczy¢ do odpowiednich stykéw ztgcza nr 7 lub do ztacza rozszerzen umieszczonego w tylnej
czesci obudowy, zgodnie z ponizszym rysunkiem.

Jako Zrédto zasilania moze zosta¢ wykorzystany dedykowany zasilacz DiBOX SM012415. Jest on podtaczany
bezposrednio do ztgcza rozszerzen umieszczonego po lewej stronie urzadzenia.

4

Rysunek 5. Tylne ztgcze synchronizacji i zasilania.
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PODtACZENIE SYGNALOW WEJSCIOWYCH

/N

Ze wzgledu na mozliwos¢ wnikania zaktdocen do sygnatu uzytecznego, podczas instalacji czujnikow
nalezy unika¢ powstawania petli masy (np. zwarcie ekranu oraz masy sygnatowej na koncach
kabla).

Nalezy upewnic sie, ze na koncach przewodu nie wystepujg réznice potencjatow wynikajgce
z niewtasciwego uziemienia badanego obiektu i systemu pomiarowego.

W kazdym przypadku zapewnienie wysokiej dokfadnosci pomiaru wymaga uziemienia
(podtaczenia do masy) ekranu kabla sygnatowego tylko na jednym korcu. Niekiedy warto rozwazy¢
instalacje czujnika w obudowie izolowanej lub na specjalnych podktadkach izolacyjnych.

Dla urzadzen posiadajgcych wejscia konfigurowane programowo, przy pierwszym wigczeniu
zasilania wszystkie kanaty pomiarowe skonfigurowane sg do pracy w trybie AC. Z punktu widzenia
czujnikdw dostepnych na rynku jest to najbezpieczniejszy tryb pracy, chronigcy czujnik przed
uszkodzeniem.

W kanatach skonfigurowanych do pracy z czujnikami typu CLPS (tryb AC+Isrc, np. akcelerometry
posiadajace zintegrowany wzmacniacz tadunku) wewnetrznie dotgczane jest Zrédto pradowe
zasilane z napiecia 19 V. Napiecie to wystepuje na zaciskach wejsciowych i w przypadku
podfaczenia do systemu pomiarowego czujnikdw innego typu moze nastgpic ich uszkodzenie.

Przed podtaczeniem czujnika do okreslonego kanatu nalezy upewnic sie, ze jest on przystosowany
do pracy z tym czujnikiem oraz, ze system pomiarowy zostat skonfigurowany w sposéb wtasciwy.

Biezgca konfiguracja urzadzenia jest zapisywana w pamieci nieulotnej. Rozwigzanie takie
umozliwia przywrocenie ostatnich ustawien po przywrdceniu zasilania i jest stosowane
w przypadku pomiaréw dtugookresowych lub w instalacjach stacjonarnych.
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DiBOX zostat wyposazony w 4 rodzaje wejsé. Ich podtyp zalezy od wersji

etapie zamawiania.

urzadzenia i musi zosta¢ okreslony na

TYP WEJSCIA

PODTYP

OZNACZENIE
KANALU
WEJSCIOWEGO

OPIS

wejscie dynamiczne

(sygnaty
szybkozmienne)

napieciowe, zakres 0+20 V

napieciowe, zakres -20 +20 V

napieciowe, zakres 0+20 V
z zintegrowanym zrédtem
zasilania czujnikéw CLPS

pragdowe, zakres 0-20 mA

Kanat analogowy 1
Kanat analogowy 2
Kanat analogowy 3
Kanat analogowy 4

Gtowne kanaty pomiarowe
wyposazone w 24-bitowe przetworniki
analogowo-cyfrowe o maksymalne;j
czestotliwosci probkowania 65 kHz.

Wykorzystywane do rejestracji
przebiegdw czasowych
szybkozmiennych sygnatow z
czujnikow z wyjsciem napieciowym
lub prgdowym. W trybie CLPS
posiadajg zintegrowane zrédto
zasilania dla akcelerometréow
piezoelektrycznych lub mikrofonéw
z wbudowanym wzmacniaczem CLPS
(ICP, IEPE).

wejscie statyczne

(sygnaty
wolnozmienne)

napieciowe dla czujnikéw
temperatury wbudowanych
w czujnik

napieciowe, zakres 0+24 V

pragdowe, zakres 0-20 mA

Kanat analogowy 5
Kanat analogowy 6
Kanat analogowy 7
Kanat analogowy 8

Pomocnicze kanaty pomiarowe
wyposazone w 16-bitowe przetworniki
analogowo-cyfrowe. Pojedynczy
pomiar jest wartoscig srednig sygnatu
za czas pomiaru okreslony dla wejs¢
dynamicznych.

Wykorzystywane do rejestrowania

i monitorowania wartosci parametréw
wolnozmiennych m.in. temperatur,
cisnien, poziomdw. Istnieje mozliwos¢
podtaczenia czujnika temperatury
wbudowanego w czujnik drgan.

wejscie cyfrowe

napieciowe, zakres 0+24 V

pradowe, zakres 0-20 mA

Kanat cyfrowy 1
Kanat cyfrowy 2
Kanat cyfrowy 3

Izolowane galwanicznie wejscia
cyfrowe (posiadajg wspdlng mase).

Wykorzystywane do podtgczenia
czujnika predkosci obrotowej
(znacznik fazy) lub odczytu sygnatéw
sterujacych nadzorowanym obiektem.

Ztacza dla sygnatow wejsciowych zostaty umieszczone w dolnej czesci obudowy.

Wszystkie  wejscia

zostaty

zabezpieczone

przed

uszkodzeniem

spowodowanym btedng polaryzacjg

doprowadzonego sygnatu oraz wystgpieniem przepiec i wytadowan elektrostatycznych.
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PODLACZENIE CZUJNIKA Z DYNAMICZNYMWYJSCIEM NAPIECIOWYM (NP. AKCELEROMETR)

Sygnaty szybkozmienne napieciowe pochodzgce np. z czujnikdw drgan nalezy podtaczy¢ do kanatéw 1 do 4 zgodnie
ze schematem zataczonym ponize;j.

—
SYGNAL I —11 @
AKCELEROMETR —2Q
MIASA (GND) 3 @
EKRAN 4 @

Rysunek 6. Schemat podtaczenia czujnika z dynamicznym wyjsciem napieciowym

UWAGA:
Wejscia typu CLPS posiadajg wbudowane Zrédto pradowe o wydajnosci 4 mA, zasilane napieciem 20 V.

Nalezy upewnié sie, ze wejscie zostato przystosowane do wspodtpracy z okreslonym typem czujnikéw.
Podfaczenie czujnika niezgodnego moze spowodowac jego uszkodzenie.

PODtACZENIE AKCELEROMETRU Z WBUDOWANYM CZUJNIKIEM TEMPERATURY

DiBOX zostat przystosowany do wspdtpracy z czujnikami drgan posiadajacymi wbudowany czujnik temperatury
obudowy tozyska. Sygnaty z obu czujnikdw mozna doprowadzi¢ do urzadzenia jednym kablem, podtgczajgc je
zgodnie z ponizszym schematem.

—l .
SYGNAL I | )

AKCELEROMETR JEMPERATURA 2
MASA (GND) S

EKRAN 1Q

Rysunek 7. Schemat podtaczenia czujnika drgan z wbudowanym czujnikiem temperatury

PODLACZENIE CZUJNIKA Z DYNAMICZNYM WYJSCIEM PRADOWYM

Sygnaty szybkozmienne pochodzace z czujnikdw z wyjsciem pradowym nalezy podtaczy¢ do kanatéw 1 do 4
zgodnie ze schematem zatgczonym ponizej.

—/
SYGNAE | 7 e
AKCELEROMETR 2@
MASA (GND) 3 @
EKRAN 4 @

Rysunek 8. Schemat podtgczenia czujnika z dynamicznym wyjsciem pragdowym

UWAGA:
Wejscia pradowe posiadajg wbudowany bocznik pomiarowy o rezystancji 200 Q.

Zamawiajgc urzadzenie przeznaczone do pracy z czujnikami posiadajgcymi wyjscie prgdowe nalezy okresli¢
rodzaj czujnika: aktywny lub pasywny.

Czujniki pasywne z wyjsciem prgdowym zasilane sg napieciem 20 V z zabezpieczonego zrédta o wydajnosci
pragdowej ograniczonej do 30 mA.

Nalezy upewni¢ sie, ze wejscie zostato przystosowane do wspotpracy z okreslonym typem czujnikow.
Podtgczenie czujnika niezgodnego moze spowodowac jego uszkodzenie.
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PODLACZENIE CZUJNIKA Z WYJSCIEM DYNAMICZNYM ORAZ CZUJNIKA Z WYJSCIEM STATYCZNYM

Urzadzenie DiBOX umozliwia poditgczenie jednym ztgczem (np. Kanat 1 i Kanat 5) dwdch odrebnych czujnikéw.
Zaktada sie przy tym, ze jeden z nich dostarcza sygnatéw szybkozmiennych, drugi natomiast dostarcza informacji na
temat parametrow o mniejszej dynamice (np. stopien otwarcia zaworu, ciSnienie, temperatura). Podfgczenia
nalezy dokonac zgodnie ze schematem przedstawionym ponize;j.

1
SYGNAE
AKCELEROMETR
MASA (GND)
EKRAN 1 e
L 2 G
3Q
41Q
CZUJNIK SYonAL
CISNIENIA
Uwy =0 - 25V MASA (GND)
Y ! EKRAN
1
SYGNAL
AKCELEROMETR
MASA (GND)
EKRAN ﬁ 1 S
28
18
> 4
CZUJNIK SYONAL 3 [
CISNIENIA
lwy = 4-20 mA e O
EKRAN

Rysunek 9. Schemat podtgczenia czujnika z wyjSciem dynamicznym oraz czujnika z wyjsciem statycznym

UWAGA:

Nalezy upewnié sie, ze wejscie zostato przystosowane do wspodtpracy z okreslonym typem czujnikéw.
Podfaczenie czujnika niezgodnego moze spowodowaé jego uszkodzenie.

PODtACZENIE ENKODERA

Urzadzenie DiBOX umozliwia podtgczenie enkodera do wejs¢ cyfrowych. Podtgczenia nalezy dokonac zgodnie ze
schematem przedstawionym ponizej.

KANAL A [ 1 @

ZNACZNIK FAZY [
ENKODER KANAL B I_ 2Q
| I—

MASA (GND 3 @
{ shieo | 1Q

Rysunek 10. Schemat podtaczenia enkodera do urzadzenia DiBOX
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PODtACZENIE WYJSC PRZEKAZNIKOWYCH

DiBOX zostat wyposazony w 5 w petni konfigurowalnych wyjs¢ przekaznikowych. Zastosowano przekazniki
elektromagnetyczne gwarantujace petng separacje galwaniczng. Maksymalne obcigzenie stykéw wynosi: dla
sygnatdw statonapieciowych 24V/1A, dla sygnatéw zmiennonapieciowych 125V/0,3A.

Sygnaty nalezy dotgczy¢ do odpowiednich terminali ztgczy 2, 4 i/lub 8, zgodnie z rysunkiem 3.

PODtACZENIE WYJSC ANALOGOWYCH

Opcjonalnie DiBOX posiada 4 w pefni separowane, aktywne wyjscia pracujgce w petli pragdowej 4-20 mA. Kazde
z nich moze reprezentowac warto$¢ dowolnego parametru wyznaczanego przez urzadzenie. Konfiguracji dokonuje
sie poprzez wbudowany serwer WWW.

Urzadzenie odczytowe nalezy dotgczy¢ do odpowiednich terminali ztgczy 4 i 5, zgodnie z rysunkiem 3.

PODtACZENIE INTERFEJSU MODBUS/RTU

Rodzina monitoréw DiBOX posiada wbudowany interfejs MODBUS/RTU oraz MODBUS/TCP. W gdrnej czesci
obudowy umieszczone zostato ztgcze dla interfejsu wykorzystujacego magistrale RS485. Zastosowano potgczenie
typu full duplex:

e RxD (A)+ wejscie proste
e RxD (B)- wejscie zanegowane
e TxD(Y)+ wyjscie proste
e TxD (2)- wyjscie zanegowane

Ekran kabla sygnatowego nalezy potgczy¢ z masg (uziemieniem) systemu.
W przypadku wykorzystania tgcza half duplex nalezy potaczy¢ ze sobg wyprowadzenia:

e RxD (A)+ TxD (Y)+
e RxD (B)- TxD (2)-

Ostatnie urzadzenie w grupie nalezy wyposazy¢ w rezystory terminujgce o wartosci 120 Q, wigczone pomiedzy
wyprowadzenia RxD (A)+ i RxD (B)- oraz TxD (Y)+ i TxD (Z)-interfejsu. W przypadku pracy w konfiguracji half duplex
nalezy zastosowac jeden terminal.

9. URUCHOMIENIE URZADZENIA

Witasciwie zainstalowane i podtgczone urzadzenie jest gotowe do pracy natychmiast po podaniu napiecia
zasilajgcego.

10. PODtACZENIE URZADZENIA POMIAROWEGO DIBOX DO KOMPUTERA

Konfiguracja urzadzen rodziny DiBOX wymaga podtgczenia ich do urzadzenia wyposazonego w przegladarke
internetowg. Do tego celu nalezy wykorzystac¢ ztgcze Ethernet umieszczone na panelu przednim (4). Nawigzanie
komunikacji pomiedzy urzagdzeniami wymaga przeprowadzenia konfiguracji potgczenia sieciowego.

Biezace ustawienia interfejsu Ethernet urzgdzenia DiBOX prezentowane sg na jednym z ekrandw, na wyswietlaczu
OLED urzadzenia. W celu ich wyswietlenia nalezy kilkukrotnie nacisngc¢ przycisk zmiany informacji (5).
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| ]
D 1 BOXCO n 'F Ekran konfiguracji urzadzenia
Trigger: SLAVE Tryb pracy zwigzany z synchronizacjg pomiaru
Modbus RTU: none 1S MODBUS/RTU: bit parzystosci, liczba bitéw stopu
adr: 30 bdr: 9600 MODBUS/RTU: adres urzadzenia w sieci oraz szybko$¢ transmisji danych
IP: 192.168.127.204 Adres IP urzadzenia w sieci Ethernet
www:5080 MTCP:5040 Numer portu dla potaczenia WWW oraz Modbus/TCP
SN: 75050004 w0 Numer seryjny urzadzenia

Konfiguracja potaczenia Ethernet w systemie operacyjnym Windows 8 wymaga otworzenia okna Centrum sieci
i udostepniania. W tym celu nalezy prawym przyciskiem myszy nacisng¢ na symbolu potfaczenia sieciowego
wyswietlanego w prawym dolnym rogu ekranu lub skorzysta¢ z Panelu sterowania.

Rozwiaz problemy
g Otwaorz Centrum sieci | udostepniania

W polu Wyswietl aktywne sieci nalezy wybrac sie¢ odpowiadajacg urzadzeniu pomiarowemu, najczesciej o nazwie
Ethernet.

[l Stan: Ethernet g Wiaéciwosci: Ethernet
Ogdlne Sie¢ | Udostepnianie
; Potgcz, uzywajac:
Potgczenie
Potaczenia IPv4: Brak dostepu do sieci '_-'I" Karta ASIX AX88772B USB2.0 to Fast Ethernet Adapter
Potgczenia IPv6: Brak dostepu do sieci
Konfiguruj..
Stan nosnika: Wigczone . . . -
To polaczenie wykorzystuje nastepujgce skiadniki:

Czas trwania: 00:02:34 -

L. J%Udostepnianie plikdw i drukarek w sieciach Microsoft Networ ~
Szybkose: 10,0 Mbfs

[ wa. Protokd t multipleksera karty sieciowej firmy Microsoft

=i Sterownik protoko tu LLDP firmy Microsoft

wiu Sterownik We/Wy mapowania z odnajdywaniem topologii wi
-i. Responder odnajdywania topologii warstwy tgcza

~i. Protokd t internetowy wwersji 6 (TCP/IPvE)

Aktywnost 010k | intemetowy wwersii 4 (TCP/IPv4) v
= < >
Wystano L} Odebrano
= Zainstalu... Odinstaluj W tasciwosci
Baijty: 2 665 006 7 659 045 Opis
Protokd t kontroli transmisjifProtoké | internetowy (TCP/IP).
Domysiny protokat dia sieci rozleg tych, umozliwiajgcy
\';J R -.\‘;qucz SrmaEn komunikacje potgczonych sieci réznych typow.
Zamknij QK Anuluj

W oknie Stan nalezy nacisng¢ przycisk Wtasciwosci, a nastepnie w oknie Wtasciwosci odszukac na liscie sktadnikow
potgczenia Protokét internetowy w wersji 4 (TCP/IP v4) i nacisngc przycisk Wtasciwosci.

W oknie Wtasciwosci: Protokdt internetowy w wersji 4 (TCP/IP v4) nalezy recznie wpisa¢ adres IP nalezacy do tej
same] podsieci, co urzadzenie pomiarowe (np. o numerze o 1 nizszym). Przyktadowg konfiguracje pokazuje
ponizszy rysunek.

(") Uzyskaj adres IP automatycznie

Uzyj nastepujgcego adresu IP:

Adres IP: 192 . 168 .127 . 201
Maska podsieci: 255 .255.255. 0

Brama domysina:

Po podaniu adresu i wpisaniu Maski podsieci, nalezy zatwierdzi¢ zmiane konfiguracji.



UWAGA:

Po zakonczeniu pracy z urzgdzeniem DiBOX, przywrdcenie potgczenia komputera z siecig zewnetrzng (np.
dostep do sieci Internet) wymaga zaznaczenia opcji Uzyskaj adres IP automatycznie (przydzielanie
adresu przez serwer DNS).

Urzadzenie pomiarowe mozna podtgczy¢é do sieci Ethernet (np. do poprzez router). Nalezy wowczas
upewnic sie, ze adresy urzadzen pracujacych w sieci nie powtarzaja sie.

11. KONFIGURACJA URZADZENIA

Konfiguracji urzagdzenia uzytkownik dokonuje poprzez panel uzytkownika w postaci strony WWW udostepnionej
przez wbudowany serwer. W celu wyswietlenia panelu uzytkownika, po podtgczeniu urzadzenia do komputera
nalezy otworzy¢ dowolng przegladarke stron WWW i wpisa¢ adres oraz numer portu urzadzenia (wysSwietlane na
wyswietlaczu OLED), np. 192.168.127.202:5080.

alitec™ DiBOX SN:75050082

SN: 75050082 - firmware version: @@_82_92 (2@19932@)

Password:

Log in

Dostep do strony konfiguracyjnej zostat zabezpieczony hastem.

Domyslnym hastem jest stowo admin.

UWAGA:

W przypadku koniecznosci przywrdcenia ustawien fabrycznych, bezposrednio po witaczeniu zasilania
urzadzenia nalezy nacisnac przez czas okoto 3 s przycisk Display. Informacja o przywrdceniu ustawien
fabrycznych zostanie wyswietlona na wyswietlaczu.

Jakiekolwiek zmiany konfiguracji urzgdzenia muszg zostac zapisane poprzez nacisniecie przycisku SaveAll
podczas konfiguracji systemu. Wymagane jest przy tym wpisanie kodu zabezpieczajacego PIN (pole
Current PIN), co zabezpiecza przed dokonaniem zmian konfiguracji przez osoby nieuprawnione.

Domysinym kodem PIN sg liczby: 1, 2, 3, 4.

W przypadku rezygnacji z wprowadzonych zmian, nalezy wylogowac sie z serwisu WWW, bez
zapisywania nowych ustawien.
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= S 2 / Identyfikator urzadzenia
alitec DiBOX SN:75050082

«— Numer wersji oprogramowania
v1:0, sa:@ - FV: 00_82_92 (20190820)

UTC time: 2019.10.2, 10:12.52 - M fs:65536Hz T:8s - wewnetrznego urzadzenia

Logout Settings Sensors | | Storage Parametry urzgdzenia

Aktualny czas systemu

Przetgczniki stron panelu

DiBox Ethernet IP addr. : 192.168.127.82 \ uzytkownika
DiBox Ethernet IP mask :

255.255.255.0 Pole adresu IP urzgdzenia

VIDIA MESBUS i = CLIENT (host as VIDIA MESBUS client) ¥ . .
Sl L (fiost 2 eeiem) Pole maski IP urzagdzenia
VIDIA MESBUS port : 5000

Pole wyboru typu potaczenia
WWW port : 5080
Pole numeru portu urzadzenia

Modbus TCP/IP port 1 : 502 (dla oprogramowania VIDIA)

Modbus TCP/IP port 2 : 503 .
Pole numeru portu urzgdzenia

(dla interfejsu WWW)

Pole numeru portu urzadzenia
(dla pierwszego portu interfejsu
Modbus TCP/IP)

Pole numeru portu urzadzenia
(dla drugiego portu interfejsu
Modbus TCP/IP)

Monitor state : Monitor ON (Measurement ON)
DiBox measurement type : MASTER (measurement server) ¥

DiBox measurement network addr. range

From : 192.168.127.81

Lista rozwijana wyboru trybu
pracy urzgdzenia

107 192.168.127.82

Time Server DiBox IP addr. : 192.168.127.82
Zakres adreséw urzgdzen Dibox
pracujgcych w dane;j sieci

Alarm behavior : hold only if exceed urzgdzen pomiarowych

Hold time [s] Adres IP urzgdzenia Dibox
odpowiedzialnego za

synchronizacje czasu

New ADMIN password . .
Obszar konfiguracji sposobu

New PIN zerowania alarméw

""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""" Pole hasta zabezpieczajgcego

Current PIN : dostep dq strony WWW
urzadzenia

Pole hasta zabezpieczajgcego

Save All Info: save settings !!! dostep do strony WWW
urzadzenia
| Clear Alarm Info: clear all alarms !!! Pole hasta zabezpieczajacego

zmiane konfiguracji
Przycisk zapisu konfiguracji
Clear Archive Info: clear archive and stop measurements !!!
Przycisk zerowania alarméw
Przycisk kasowania pamieci
pomiaréw

Reset Device Info: reset device !!!

Przycisk zerowania i restartu

| Factory Settings | Info: restore settings to default values !!!\ urzadzenia

Przvcisk przvwracania ustawien
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KONFIGURACJA USTAWIEN ZAPISU DANYCH POMIAROWYCH (STORAGE)

Wyzwalanie pomiaru po osiggnieciu ~g.

zadanej predkosci obrotowej —
kierunek ,do przodu” i ,do tytu”

Wyzwalanie pomiaru po osiggnieciu
zadanej predkosci obrotowej i jej
stabilizacji — kierunek ,do przodu”

i ,do tytu”

Wyzwalanie pomiaru po osiggnieciu
zadanej roznicy predkosci
obrotowej w odniesieniu do
predkosci poczgtkowej — kierunek
,do przodu” i ,do tytu”

Wyzwalanie pomiaru impulsem
(dotyczy wejscia cyfrowego)

Wyzwalanie pomiaru po osiggnieciu
zadanego interwatu czasowego w
normalnym trybie pracy urzgdzenia

Wyzwalanie pomiaru po osiggnieciu
zadanego interwatu czasowego w
trybie alarmowym

Pomiar wyzwalany
wystgpieniem alarmu

Trigger Source

ward Rotational
Speed Threshold

Backward Rotational
Speed Threshold

Stable Forward
Rotaticnal Speed

Stable Backward
Rotational Speesd

/

Forward Rotational

Backward Rotational

v

Pulse Edge Trigger

/

Time Interval

Time Interval Alarm

Alarm 1 Occurence

Alarm 2 Occurence

Alarm 3 Occurence

AN

Event
Reset
Value

20

Initial

Speed

100.0

-100.0

Initial

Speed

30.0

-30.0

\

Minimalna predkos¢
obrotowa wyzwalania

MEASUREMENT STORAGE SETTINGS

Zrodto wyzwalania \artosc resetujgca
wyzwolenie

(rpm]

[rpm]

Maksymalne wahania
predkosci obrotowej

(zpm]

[rpm]

[rpm]

[rpm]

Czas resetujgcy  Wartosé

wyzwolenie wyzwalajgca
Reset

Value Ths:iz:ld
Period

10.000 [s] 100.0 [rpm]
10.000 [s] -100.0 [rpm]

Speed
Stability

30

Minimalny czas
stabilnej pracy

Stable
Period
[rpm] 10.000 [s]
[rpm] 10.000 [s]

Zadana réznica
predkosci obrotowej

Change

Step
30.0 [rpm]
-30.0 [rpm]

Czas akwizycji
pomiaru przed

Czestotliwos¢
wysyfania poziomoéw
do programu
nadrzednego

wyzwoleniem

Backward Phase

Time

[s]

0.000

0.000

0.000

0.000

0.000

0.000

0.500

0.000

0.000
0.000
0.000

0.000

Level

Bypassed

Transmission Level Number

Marker
Alignment

*

Synchronizacja
pomiaru ze
znacznikiem fazy

Periodicity

[s]

20

20

20

20

20

20

20

20

20

prior to
store

*

Liczba pozioméw
pomiedzy zapisem
do bazy danych

Czestotliwos¢
wysylania przebiegow
czasowych do
programu nadrzednego

Time Wave

Bypassed
Time Wave

Transmission

Periodicity

[s]

60

60

60

60

60

60

60

60

60

Number
prior to
store

*

Liczba przebiegow
czasowych
pomiedzy zapisem
do bazy danych
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UWAGA:

W przypadku, gdy czujnik predkosci obrotowej jest wytgczony, wszystkie pola zwigzane z predkosciag
obrotowg nie sg aktywne. Aby witgczy¢ czujnik nalezy przejs¢ do zaktadki Sensors (konfiguracja
czujnikow).

TRYB MONITORA

Tryb monitora jest domysinym trybem pracy urzadzen serii DiBOX. Jest to tryb, w ktérym urzgdzenie pracuje
autonomicznie dokonujgc przetworzenia sygnatu wejsciowego do zgdanego parametru i poréwnuje jego wartosé
z zadeklarowanymi przez uzytkownika poziomami odniesienia. Przekroczenie wartosci progowych skutkuje
wyswietleniem informacji na wyswietlaczu diodowym oraz wyswietlaczu OLED. Jest ona udostepniana takze
poprzez interfejs Modbus. Urzadzenia wyposazone w wyjscia przekaznikowe moga zataczy¢ alarm lub wytgczyé
maszyne.

Uzytkownik ma mozliwos¢ wytaczenia trybu monitora poprzez strone konfiguracyjng WWW. W takim przypadku
urzadzenie bedzie petnito role miernika drgan, nie reagujac na przekroczenia. W takim przypadku nastepuje
wytgczenie zapisu danych na karte pamieci.

Tryb monitora jest aktywny, jesli na stronie Settings panelu uzytkownika w polu Monitor settings dokonano
wyboru opcji Monitor ON. Zmiane ustawien nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem Save (zapis danych do urzadzenia).

W celu ustawienia identycznego czasu na wielu urzadzeniach DiBox w trybie master, nalezy dla kazdego z nich,
w polu Time Server DiBox IP addr., podac adres IP urzgdzenia, ktdrego czas ma zostac przyjety.

Monitor state : Monitor OM (Measurement OM} ¥
DiBox measurement type : MASTER (measurement serwver) ¥

DiBox measurement network addr. range :

From : 192.168.127.81
To : 192.168.127.82
Time Server DiBox IP addr. : 192.168.127.82

UWAGA:

Ze wzgledu na bezpieczenstwo procesu, w ktérym biorg udziat nadzorowanie maszyny, zmiana
konfiguracji przetwarzania sygnatéow i analiz jest aktywna po zatrzymaniu urzadzenia. Przed zmiang
konfiguracji nalezy wybrac opcje Measurement STOP i zatwierdzi¢ zmiane przyciskiem Save.

Jeden z DiBOXow pracujgcych w wielokanatowym systemie nadzoru drganiowego musi petni¢ role
urzadzenia nadrzednego. Odpowiada on za synchronizacje procesu prébkowania sygnatéw z czujnikow
oraz synchronizacje zegardéw czasu rzeczywistego. Dla urzadzenia nadrzednego nalezy zaznaczy¢ opcje
Master w polu Monitor settings. Pozostate urzgdzenia muszg pracowac w trybie Slave.
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KONFIGURACJA POtACZEN SIECIOWYCH

W celu umozliwienia pracy wielu urzadzen DiBOX w tej samej sieci oraz wigczenia ich w istniejacg infrastrukture
sieciowa, zapewniona zostat mozliwos¢ zmiany nadanego adresu IP. Edytujgc adres nalezy zwréci¢ uwage, aby
w sieci, do ktdrej wigczone zostato urzadzenie pomiarowe posiadato ono unikalny adres IP.

Ze wzgledu na rézinorodne zabezpieczenia sieciowe zapewniono mozliwos¢ zmiany numeru portu, pod ktédrym
urzagdzenie widoczne jest podczas pracy w trybie karty pomiarowej (wspotpraca z oprogramowaniem
diagnostycznym).

DiBox Ethernet IP addr. : 192.168.127.82

DiBox Ethernet IP mask : 255.255.255.0

VIDIA MESBUS conn. type : CLIENT (host as VIDIA MESBUS client) ¥
VIDIA MESBUS port : 5000

WWW port : 5080

Modbus TCP/IP port 1 : 502

Modbus TCP/IP port 2 : 503

UWAGA:

W przypadku koniecznosci zmiany adresu IP urzadzenia nalezy poczatkowo podtaczy¢ je do komputera
indywidualnie, a nastepnie dokonaé zmiany adresu IP.

Pole ID jest polem unikalnym dla kazdego urzadzenia. Jest ono nieedytowalne.

ZMIANA HAStA SYSTEMU ORAZ KODU PIN

W celu uniemozliwienia wprowadzania zmian konfiguracji osobom nieupowaznionym, dostep do serwisu WWW
zostat zabezpieczony hastem. W celu zmiany dotychczasowego hasta, nowe hasto nalezy wpisa¢ w polu
Admin password, a nastepnie podac¢ aktualny kod PIN i zatwierdzi¢ zmiane przyciskiem SAVE ALL.

New ADMIN password:

New PIN:

Save All Info: save settings !!!

23



KONFIGURACJA CZUJNIKOW

Na stronie Sensors nalezy dokonac¢ konfiguracji rodzaju czujnikéw podtgczonych do systemu z uwzglednieniem

lokalizacji oraz wielkosci wyjsciowej kazdego z nich.

wigczenie
kanatu miejsce
urzadzenia instalacji

v

EN CH

numer
kanatu
urzadzenia

v

Mount Place

1 |DiBox_0092
2 |DiBox_0092
3 |DiBox_0092
4 |DiBox_0092
5 |DiBox_0092
6 |DiBox_0092
7 |DiBox_0092

8 |DiBox_0092

T

9 |DiBox_0082

numer
seryjny
czujnika

Serial

Label Number
Sensor_1 ACKXXX_SN1
Sensor_2 ACXXX_SN2
Sensor_3 ACXXX_SN3
Sensor_4 ACXXX_SN4

.

i
nazwa punktu
pomiarowego i

i

i

i

i

1

i
Imp_1 IME_SN1

czutosé wartosé stan
czujnika aktualna czujnika
sensitivit Sensitivity Actual Force Actual
Unit [mV/unit]y Offset Value Calibrate State DC Value
[unit] [unit] Offset [vi]
g v 100.000 a. 223524 QOPEN! 22.352
g v 100.000 0.000 223.590 OPEN! 22.359
g v 100.000 0.000 223.526 QPEN! 22.353
g v 100.000 0.000 223433 OFF 0.000
°C A 10.000 0.000 0.832 OFF
°C v 10.000 0.855 OFF
°C v 10.000 0.877 OFF
°C v 10.000 0.000 0.862 OFF 0.000
t t
. L i
jednostka przesunigcie wymuszenie ! aktualna
wyjsciowa poziomu kalibracji poziomu ! wartosc¢
czujnika zera zera ! skt. statej
1
i
Pulse Min. Pulse Max. Pulse Pulse i Actual Pulse
Per Frequency Frequency Average H Frequency
Turn [Hz] [Hz] Coefficient H [Hz]
Hz v 1 0.500 30000.000 1 v OFF 0.0
ilo$¢ impulsow dolny prég  gérny prog ilos¢ aktualna
przypadajacych czestotli- czestotli-  impulséw wartosé
na jeden obrét wosci wosci  usrednianych  czestotliwosci
watu
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Dla wybranych modeli urzgdzenia DiBOX uzytkownik musi dokonaé¢ wyboru typu czujnika podtgczonego do wejscia
urzadzenia. Jednostka (Unit) oznacza jednostke, w ktorej prezentowane bedg wyniki pomiaru. Dla drgan zaktada
sie wykorzystanie czujnika przyspieszenia. Wyznaczenie predkosci oraz przemieszczenia realizowane jest poprzez
catkowanie sygnatu drgan. Czutos¢ przetwornika (Sensor sensitivity) podawana jest w:

Sygnat napieciowy (wartos¢ skuteczna, RMS): puV; mv; V;

Przyspieszenie drgan (RMS): mg; mm/s2; m/s2; g;
Predkos¢ drgan (RMS): mm/s; m/s;
Przemieszczenie (RMS): um; mm;

Temperatura: Celsius (wartos¢ Srednia za czas pomiaru)

Predkosc obrotowa ($rednia za czas pomiaru): rpm; rps; Hz;

Dane bez jednostki

KONFIGURACJA ANALIZ

Na stronie Analysis panelu uzytkownika, definiowane sg parametry pomiaru wykonywanego przez urzadzenie
DiBOX, parametry jednopunktowych estymat rejestrowanego sygnatu oraz poziomy progdéw alarmowych.

-- MEASUREMENT SETTINGS (read only ! - for edit switch monitor state to 'Measurement OFF') -~ -- -~ -~ - -~ - -\~ - - -~ - - -~ - - - - - - -

Sample frequency : [g5538 Hz ¥ Measurement time : (8 s v | (length of storzd time waveform) Analysis time : [1:s ¥

Istnieje mozliwosci zmiany czestotliwosci prébkowania sygnatu (sample frequency), czasu pomiaru (measurement
time) oraz czasu analizy (analysis time).

UWAGA:

W celu zmiany parametrow pomiaru nalezy w polu Monitor settings na stronie Settings panelu
uzytkownika przetaczy¢ urzadzenie w tryb Measurement STOP. Dopiero wowczas mozliwa bedzie zmiana
parametréw pomiaru.
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numer
analizy pomiarowego

v

etykieta
punktu

¢

dolna i gérna
czestotliwosé

graniczna analizy

¢

¢

biezaca
wartos¢

estymaty

¢

ANALYSIS SETTINGS

v

jednostka
wyjsciowa
estymaty poziomy progéw alarmowych

' ¢ v

( read only except delays fields ! - for edit switch monitor state to 'Measurement STOP' )
Source Low High Stop Actual Max . Alarm 1 Alarm 1 Alarm 2 Alarm 2 Alarm 3 Alarm 3

EN No Name Type Channel Freq. Freq. Freq. Val_ue Vallue Unit Delay Thre;hold Delay Thre.s_holcl Delay Thres_hold

[unit] [unit] [s] [unit] [s] [unit] [s] [unit]
¢ 1 Ams Level RMS v | |CH1 » 10.0Hz 1000 Hz 1004Hzl 0.025  0.027 [ms® v 10 [ 08 10 [H00 10
¢ 2 Ap Level PP v| |CH1 ¥ 20Hz | 12800Hz | 20743Hz 0.472 2493.718 [ms? v 10 [ 2400 10 [EEGE 10—
@ 3 vms Level RMS v | | CH1 v 100Hz | 1000Hz | 1004 Hz mmis v 10 [ 318 10 e 1o |
# 4 Crest Crest v| [cHiw 20Hz | 12800Hz | 20743 Hz mst v 10 [ 500 10 [NEs 10
¢ 5 Ams Level RMS v | [CH2 + 100Hz | 1000Hz | 1004 Hz mst v 0 [ o 10 G 10
“ 6 Ap Level PP | [CHZ v 20Hz| | 12800 Hz| | 20743 Hz ms* v 10 [ 2400 10 a0 10
¢ T Vs Level RMS v | |CH2 » 10.0Hz | 1000Hz | 1004 Hz mm's v 10 [ 390 10 820 10 |
¥ B Crest Crest v lcHzv 20Hz | 12800 Hz| | 20743 Hz ms v 10 [ 500 10 e 10 |
© 9 Ams Level RMS v | [CH3 * 10.0Hz | 1000Hz | 1004 Hz ms? v 10 [0 10 00 10
¢ 10 App Level PP v| [CH3 ¥ 20Hz| | 12800 Hz | 20743 Hz ms v 10 [T 2400 10 [NEEEE 10—
€ 11 vms Level RMS v | [CH3 * 10.0Hz | 1000Hz | 1004 Hz mm's v 10 180 10 NS0 10 [
¢ 12 Crost Crest v [CH3 v 20Hz | 12800Hz = 20743 Hz 7402.177 |mis® v 10 [ 500 10 [NEE 10 |
@ 13 Ams LevelRMS v | [CH4 v 100Hz | 1000HzZ | 1004 Hz 0.033 [ms* v 10 [ o8 10 [0 i |
“ 14 Ap LevelPP v| [CH4 v 20Hz| [ 12800HZ | 20743HZ 0.627 2492.670 [mis® v 10 24.00 10 [0 0
@ 15 \Vvims LevelRMS v | | CH4 v 100H | 1000HZ | 1004 HZ 0,142 ), 164 [mmvs v w0 [ 180 10 [ e |
# 16 [(Crest Crest v [CHav 20Hz | 12800 Hz| | 20743Hz 1. 0 [ms® v 10 [ 500 10 e e |
17 Level AVG v | | CH5 v 0.0 He 1 Hel 1HZ 0.000 0.000 [€ v 10 70.00 10 [NEeee i |
18 Level AVG v | [CHE v 00 Hz, 1 Hz] iHz 0.000 .000 ¢ » 10 70.00 ] 10 |-
19 Level AVG v [CHT v 0.0 He| 1Hz| 1HZ 0. 0.000 [*C v 10 70.00 10 [NE660 0 [
20 Level AVG v | | CHB v 00Hz 1He] 1HZ 0.000 0.000 [C 10 70.00 10 [NE009 10 |-
% 21 Rofation Level AVG v | | CHI v 00Hz | 25600Hz | €5536HZ 0,000 0,000 [mpm v 10 3050.00 10 3100.00 0 |-
22 Level AVG v | | CH9 v 00Hz | 25600 Hz| | 66536Hz 0.000 0.000 ([Hz '~ 10 [ 100 10 [NEe 0
23 Level AVG v | | CHO ¥ 00Hz | 25600 Hz | 6553617 0,000 0,000 [raw v 10 [ 100 10 |26 0 |-
24 Level AVG v | CH9 v 00Hz| | 25600 Hz| | 68536HZ 0.000 ).000  [raw -+ 10 [ 100 10 [NEe0 i |
t t 1 R R S N
wigczenie rodzaj  zrodto Gorna warto$é opdznienie zadziatania alarméw
analizy estymaty danych czestotliwosé maksymalna
pasma estymaty
przejsciowego

Wprowadzone zmiany nalezy zatwierdzi¢ przyciskiem Save All, po

PIN.

PIN:

uprzednim wpisaniu kodu zabezpieczajgcego

Save All | Info: only delays fields can be saved !!!

UWAGA:

Czasy op6zZnien zadziatania alarméw zaokraglane sg do wielokrotnosci czasu analizy.
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EKRANY INFORMACYJNE W TRYBIE MONITORA

W trybie monitora urzadzenie na wbudowanym wyswietlaczu OLED wyswietla informacje o biezacej konfiguracji
oraz wyniki pomiaréow. Przechodzenie pomiedzy ekranami odbywa sie przy uzyciu przycisku Ekran.

Uzytkownik ma mozliwo$¢ wyswietlenia widma obserwowanego sygnatu. W tym celu nalezy przejs¢ do ekranu
wyswietlajgcego wynik pomiaru dla danego kanatu i przytrzymac dtuzej przycisk Ekran. Przejscie do nastepnego
okna nastepuje po ponownym nacisnieciu przycisku Ekran.

Re S u -I t S % i Ekran wynikéw, numery prezentowanych analiz
[mm/s] [mm/s]

4 2 1 3 72 Wyniki analiz 1i 2

[mm/s] [mm/s]

3 . 92 3 . 88 Wyniki analiz 3 4

Re S u -I t S ; 6 Ekran wynikéw numery prezentowanych analiz
[°c] [°c]
27 n 2 61 . 8 Wyniki analiz5i6
[°c]
4 3 1 Wyniki analizy 7 (analiza 8 nieaktywna)
u

D-i BOXCO n -F Ekran konfiguracji urzagdzenia

Tri gger: SLAVE Tryb pracy zwigzany z synchronizacja pomiaru

Modbus RTU: none 1S MODBUS/RTU: bit parzystosci, liczba bitéw stopu

adr: 30 bdr: 9600 MODBUS/RTU: adres urzadzenia w sieci oraz szybko$¢ transmisji danych
IP: 192.168.127.204 Adres IP urzadzenia w sieci Ethernet

www: 5080 MTCP:502 Numer portu dla potgczenia WWW oraz Modbus/TCP

Ser.Num.: 75050004 w0 Numer seryjny urzadzenia oraz stan modutu WiFi

(WO — wytgczony, W2 — uruchamianie, W3 — wtaczony, W1 — wytgczanie)

D-i Boxmem - Status karty SD

Informacja o zainstalowaniu karty

Lvl: 150 : 0.1% Pojemnoé¢ zainstalowanej karty

TSa: 101 : 0.1% Informacja o zajetosci karty

Lvl.interval: 60 s Interwat czasu zapisu wynikéw analiz na karcie pamieci
TSa.interval: 600 s Interwat czasu zapisu przebiegdw czasowych na karcie pamieci

2016.19.18 12:05:20 Biezgca data i czas UTC




Informacja o poprawnosci funkcjonowania urzadzenia

Symbol OK wyswietlany jest po wigczeniu urzadzenia, naprawieniu toru
pomiarowego lub ustaniu warunku alarmu przez kilka sekund. Po tym czasie
aktywuje sie wygaszacz ekranu w postaci spadajacych cyfr.

1 4 Informacja o uszkodzeniu kanatéw oraz ich numerach
Informacja o wykryciu przez system uszkodzenia w obwodzie czujnika
wyswietlana jest do chwili jego naprawy. Szczegoty dotyczace uszkodzenia:
zwarcie, rozwarcie toru pomiarowego dostepne sg w polu Stat ekranu Chconf.
2 Informacja o przekroczeniu ostatniej wartosci progowej (Alarm)
w kanale o podanym numerze
UWAGA:

Przytrzymanie przycisku Ekran przez okres 5 s w czasie wyswietlania informacji o wystgpieniu stanu
alarmowego powoduje wyzerowanie alarmu oraz dotychczasowych wartosci maksymalnych sygnatéw.
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12. REJESTRY MODBUS

Wtaczenie urzadzenia w strukture systemu DCS umozliwia interfejs MODBUS. Dostepne s3 jego dwa rodzaje:
MODBUS/RTU (RS485 half/full duplex) oraz MODBUS/TCP (Ethernet).

REJESTRY MODBUS RTU

Rejestry MODBUS urzadzenia ze wzgleddw bezpieczenstwa mogg by¢ tylko odczytywane.

PARAMETRY STALOPRZECINKOWE
DOTYCZY ADRES NAZWA TYP OPIS
bit 0: monitor aktywny (1) / nieaktywny (0)
16 BIT bit 1: globalny alarm kryterium 1 (1) / brak alarmu (0)
STATUS 3000 monitor_status INT bit 2: globalny alarm poziomu 2 (1) / brak alarmu (0)
bit 3: globalny alarm poziomu 3 (1) / brak alarmu (0)
bit 4: btad urzadzenia (1) / dziatanie poprawne (0)
. 16 BIT | . . . .
3001 analysis_sensor INT bit 0..7: numer kanatu pomiarowego przypisanego do analizy
bit 0: analiza aktywna (1) / nieaktywna (0)
bit 1: przekroczenie kryterium alarmu 1(1) / brak przekroczenia (0)
. 16 BIT |bit 2: przekroczenie kryterium alarmu 2 (1) / brak przekroczenia(0)
3002 analysis_status INT |bit 3: przekroczenie kryterium alarmu 3 (1) / brak przekroczenia(0)
bit 4: uszkodzenie czujnika zwigzanego z analizg (1) / czujnik
sprawny (0)
Mnoznik uzyty w prezentacji wyniku:
1 (jednostki: 0, 1, 4, 5, 10, 12, 14, 24)
3003 scale 16 BIT |10 (jednostki: 2, 5,7, 8,17, 19, 20, 21, 25)
INT [100 (jednostki: 3, 6,9, 11, 13, 15, 22)
1000 (jednostki: 16, 18)
10000 (jednostki: 23)
16 BIT
3004 current_value (ISNT Biezgcy wynik analizy
ANALIZA 1 16 BIT |Maksymalna zarejestrowana wartos¢ wyniku analizy (moze by¢
3005 max_value
INT [zerowana)
3006 alarm1_thr 1|6N|i_|T Kryterium alarmu 1
3007 alarm2_thr 1|6NI?I_|T Kryterium alarmu 2
3008 alarm3_thr 1(ISN|?I'|T Kryterium alarmu 3
0: dane surowe; 1: uV; 2: mV; 3: V; 4: uA; 5: mA; 6: A;
7: mW; 8: W; 9: kW;
3009 analysis_unit 16 BIT |10: mg; 11: g; 12: mm/s2; 13: m/s2; 14: um/s; 15: mm/s; 16: m/s;
INT [17:um; 18: mm;
19: Celsius; 20: Fahrenheit;
21: Hz; 22: kHz; 23: MHz; 24: rpm; 25: rps;
. 16 BIT |1: wartos¢ skuteczna (RMS); 2: wartos¢ szczytowa (0-P);
3010 I t L
analysis_type INT [3: warto$¢ miedzyszczytowa(P-P)
ANALIZA 2 {3011..3020
ANALIZA 3 {3021..3030
ANALIZA 4 {3031..3040
ANALIZA 5 [3041..3050
ANALIZA 6 [3051..3060
ANALIZA 7 |3061..3070
ANALIZA 8 |3071..3080
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PARAMETRY ZMIENNOPRZECINKOWE

DOTYCZY ADRES NAZWA TYP OPIS
32BIT | . . . .
3500, 3501| current_value FLOAT Biezacy wynika nalizy
32 BIT . s . .
3502,3503| max_value FLOAT maksymalna zmierzona wartos¢ wyniku analizy
ANALIZA 1 {3504, 3505| alarm1_thr 32 BIT Kryterium alarmu 1
' - FLOAT |V
32 BIT .
3506, 3507| alarm2_thr FLOAT Kryterium alarmu 2
32 BIT .
3508, 3509| alarm3_thr FLOAT Kryterium alarmu 3
ANALIZA 2 |3510..3019
ANALIZA 3 |3020..3029
ANALIZA 4 |3030..3039
ANALIZA 5 |3040..3049
ANALIZA 6 |3050..3059
ANALIZA 7 |3060..3069
ANALIZA 8 |{3070..3079

Liczby zmiennoprzecinkowe reprezentowane sg w postaci: [ABCD], gdzie [AB] -> 35XX,[CD] -> 35XX+1
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REJESTRY MODBUS/TCP

Rejestry MODBUS urzadzenia ze wzgleddw bezpieczenstwa mogg by¢ tylko odczytywane.

DOTYCZY ADRES NAZWA TYP OPIS
bit 0: monitor aktywny (1) / nieaktywny (0)
bit 1: globalny alarm kryterium 1 (1) / brak alarmu (0)
. 16 BIT | . .
STATUS 3500 monitor_status INT bit 2: globalny alarm poziomu 2 (1) / brak alarmu (0)
bit 3: globalny alarm poziomu 3 (1) / brak alarmu (0)
bit 4: btad urzadzenia (1) / dziatanie poprawne (0)
3501 analysis_sensor 1|6N|?|_|T bit 0..7: numer kanatu pomiarowego przypisanego do analizy
bit 0: analiza aktywna (1) / nieaktywna (0)
bit 1: przekroczenie kryterium alarmu 1 (1) / brak przekroczenia (0)
. 16 BIT |bit 2: przekroczenie kryterium alarmu 2 (1) / brak przekroczenia(0
3502 analysis_status INT |bit 3: zrzekroczenie krzterium alarmu 3 El; / brak ErzekroczeniaiOi
bit 4: uszkodzenie czujnika zwigzanego z analizg (1) / czujnik
sprawny (0)
3503 current_value FLOAT Biezacy wynik analizy
3504 - IEEE 754
3505 max value FLOAT |maksymalna zarejestrowana wartos¢ wyniku analizy (moze by¢
3506 - IEEE 754zerowana)
ANALIZA 1 2?8; alarm1_thr I;'S?;lKryterium alarmu 1
2?2(9) alarm2_thr I;ésg;lKryterium alarmu 2
:ii; alarm3_thr I;‘S?;;Kryterium alarmu 3
0: dane surowe; 1: uV; 2: mV; 3:V; 4: uA; 5: mA; 6: A;
7: mW; 8: W; 9: kW;
. . 16 BIT |10: mg; 11: g; 12: mm/s2; 13: m/s2; 14: um/s; 15: mm/s; 16: m/s;
3513 analysis_unit INT 117 um: 18: mm;
19: Celsius; 20: Fahrenheit;
21: Hz; 22: kHz; 23: MHz; 24: rpm; 25: rps;
16 BIT 1: wartos¢ skuteczna (RMS); 2: wartosc¢ szczytowa (0-P);
3514 analysis_type INT 3: warto$¢ miedzyszczytowa (P-P); 4: wartos¢ srednia (AVG);
5 wspotczynnik szczytu (crestfactor)
ANALIZA 2 |3515..3528
ANALIZA 3 [3529..3542
ANALIZA 4 |3543..3556
ANALIZA 5 |3557..3570
ANALIZA 6 |3571..3584
ANALIZA 7 |3585..3598
ANALIZA 8 [3599..3612
ANALIZA9 |3613..3626
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DOTYCZY ADRES NAZWA TYP OPIS
ANALIZA 10(3627..3640 JW. JW. JW.
ANALIZA 11|3641..3654 JW. JW. JW.
ANALIZA 12|3655..3668 JW. JW. JW.
ANALIZA 13|3669..3682 JW. JW. JW.
ANALIZA 14/3683..3696 JW. JW. JW.
ANALIZA 15|3697..3710 JW. JW. JW.
ANALIZA 16|3711..3724 JW. JW. JW.
ANALIZA 17|3725..3738 JW. JW. JW.
ANALIZA 18|3739..3752 JW. JW. JW.
ANALIZA 19|3753..3766 JW. JW. JW.
ANALIZA 20|3767..3780 JW. JW. JW.
ANALIZA 21|3781..3794 JW. JW. JW.
ANALIZA 22|3795..3808 JW. JW. JW.
ANALIZA 23|3809..3822 JW. JW. JW.
ANALIZA 24/3823..3836 JW. JW. JW.
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