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WAZNE INFORMACJE DLA UZYTKOWNIKA

Symbole bezpieczenstwa uzywane w niniejszej instrukcji:

Uwaga! Aby bezpiecznie postugiwac sie przyrzadem wspoétpracujagcym z oprogramowaniem
VIDIA nalezy przeczyta¢ odpowiednie uwagi i zalecenia zawarte w jego instrukcji.

Alitec nie ponosi w zadnym przypadku odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody w szczegdlnosci: bezposrednie, posrednie lub
nastepcze, w tym utrate zyskdw, poniesienie dodatkowych kosztéw, niemoznosé korzystania z produktu, bedace wynikiem
funkcjonowania lub awarii urzadzenia, nawet w przypadku, gdy informacja o mozliwosci ich wystgpienia zostata przekazana.

Powielanie zawartosci niniejszej instrukcji, w catosci lub w czesci, bez pisemnego zezwolenia Alitec jest zabronione.
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1. SRODOWISKO VIDIA

Chmura diagnostyczna VIDIA CLOUD™ jest w petni funkcjonalnym narzedziem przeznaczonym do oceny stanu technicznego i
diagnostyki maszyn. Jego zadaniem jest odbieranie informacji z urzadzen pomiarowych oraz gromadzenie ich w bazie danych.
Po przetworzeniu sygnatow i przeprowadzeniu analiz, ich wyniki prezentowane sg w czytelnej formie. Analizy wbudowane
w VIDIA CLOUD™ umoizliwiajg wyznaczenie dla sygnatu drgan:

e wartosci skutecznej (RMS),

e wartosci szczytowej (0-p),

e kurtozy,

e wspdtczynnika szczytu (crestfactor),

e skosnosci,

o wspdtczynnika uszkodzenia tozysk (BWI),

e wspotczynnikdw Bg i Bv uszkodzenia tozysk,

e widma (rozdzielczo$¢ 0,0625 Hz w petnym pasmie 25,6 kHz),

e widma obwiedni.

Wszystkie parametry wyznaczane s3 z przebiegdw czasowych sygnatu. Rozwigzanie takie zapewnia najwyiszg doktadnosc¢
prowadzonych analiz, w poréwnaniu z programami wyznaczajgcymi parametry drganiowe z obrazu widma. Wbudowany
mechanizm projektowania filtréw (AFD™) pozwala wyznaczaé wszystkie parametry w dowolnym, okreslanym przez uzytkownika
zakresie czestotliwosci.

Powyiszy zestaw analiz umozliwia ocene stanu technicznego czesci sktadowych maszyn, takich jak tozyska, przektadnie (zebate,
pasowe), w tym motoreduktory, silniki, stopnie sprezajgce kompresoréw, wentylatory, a takze elementy konstrukcyjne.

Mozliwe do wykrycia uszkodzenia obejmujg m.in. niewywazenie, rozosiowanie, mimosrodowos¢, uszkodzenie tozyska,
uszkodzenie tozyska slizgowego, niestabilnos¢ filmu olejowego w tozysku, kawitacja, luzy mocowania tozyska, uszkodzenie kot
zebatych przektadni, uszkodzenie turbiny i wentylatordw, tarcie wirnika, uszkodzenia elektryczne silnikdw, predkosci krytyczne,
rezonanse.

Oryginalne przebiegi sygnatow zapisywane sg w bazie danych, umozliwiajgc pdzniejsze dodawanie niezbednych analiz.
Przegladanie i analize danych w formie mobilnej umozliwia oferowany odrebnie program mVIDIA instalowany na smartfonie
z systemem Android.



2. PODtACZENIE DO CHMURY
W celu podtaczenia do chmury diagnostycznej Alitec VIDIA Cloud, nalezy zainstalowaé oprogramowanie klienckie. W tym celu
nalezy w polu adresu przegladarki stron WWW wpisa¢ adres podany przez Producenta oprogramowania

Po zainstalowaniu programu, w oknie logowania nalezy poda¢ nazwe uzytkownika oraz hasto:

VIDIA x

Login

DIAGNOSTIC_DATA| V]
Hasto ELXTTTYTY

Zapamietaj hasto

M Loguj automatycznie

| zaloguj | zamkny |

Po nacisnieciu przycisku Zaloguj nastepuje uruchomienie programu klienckiego VIDIA.



3. PODSTAWY KORZYSTANIA ZE SRODOWISKA VIDIA

3.1. Trasa pomiarowa i dane zrodtowe

Program VIDIA stanowi interfejs uzytkownika do chmury diagnostycznej. Srodowisko wykorzystujgce chmure oferuje mozliwos¢
porzadkowania danych pomiarowych oraz wynikdw analiz w strukturze drzewa, podobnej do struktury folderéw w systemie
operacyjnym. W zaktadach przemystowych moze ona tworzy¢ trase pomiarowa. Foldery, definiujace lokalizacje, moga
przyjmowac nazwe zaktadu, hali, wydziatu, pola produkcyjnego. W celu dodania do struktury trasy pomiarowej maszyny oraz jej
podzespotéw, nalezy utworzy¢ odpowiadajgce im komponenty oraz utworzy¢ powigzania miedzy nimi. Dzieki temu mozesz
zbudowac strukture zaktadu o dowolnej liczbie zagniezdzen. Przyktad trasy pomiarowej pokazano ponize;j.

Struktura MW Wymagane jest istnienie w strukturze lokalizacji przynajmniej jednego punktu
pomiarowego. Jest to element struktury, ktéremu w praktyce odpowiada miejsce
instalacji czujnika. Jedli w danymi miejscu maszyny mierzysz drgania w 3 kierunkach
(czujnik tréjosiowy), musisz zdefiniowac trzy osobne punkty pomiarowe.

- Opis

+— il Zaklad 1
L—.‘ Linia 1
L—aol Zespat wentylatorowy , . , .
- P sinik wentybrora e bezposrednio z urzadzert pomiarowych,
h’j wal silnika e 7z pliku zapisanego w formacie .vidia wczytanego przez uzytkownika,

&P L1-NDE .
R ez oprogramowania mVIDIA.

Analizy wyznaczane s3 z danych zrédtowych. Trafiajg one do bazy danych programu:

& Widmo ARMS . . , . , . .
Eﬁ Znocanik fzy | 1858 7505013 Informacje o danych, na podstawie ktérych mozina wyznaczy¢é analizy oraz ich

€| Widmo ARMS parametrach dostepne sg w oknie Pomiary, opisanym w dalszej czesci instrukcji.

5 @ Widmo ARMS2
kf| sprzeglo

L ﬂ‘ Widmo ARMS
l—f| wentylator

ka ‘ wal wentylatora
| 13-DE
&7 LA-NDE
f turbina

L & widmo ARMS
- | Zaktad 2
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3.2 Importowanie pomiardéw z plikow .vidia

Struktura
Pomiary

Wykresy uzytkownika
Status

alitec

Jednosthki

5% Uklad okien v
¥ Ustawienia

® ® @ @ @ @ drgania.com.pl

W celu wczytania plikow
pomiarow z menu  Start
programu VIDIA wybierz
polecenie Import pomiaréw.

Nazwa h Data modyfikacji  Typ o

] 20170620085601_1500537361458.vidia 20062017085  PlikVIDIA

] 20170620085638_1 500537398704 vidia Plik VIDIA

D 20170620101533_1500538533174.vidia Plik VIDIA

D 20170620101601_1500538561243.vidia Plik VIDIA

D 20170620101629_1500538589126.vidia Plik VIDIA

D 20170620101736_1500538656515.vidia Plikc

D 20170620101755_1500538675272.vidia Plik VIDIA

D 20170620101902_1500538742196.vidia Plikc

[7] 20170620101230_1500538770107 vidia Plik VIDIA

] 20170620102039_1500538839769.vidia Plik VIDIA

] 20170620102102_1500538862515.vidlia Plik VIDIA

[ 7] 20170620102222_1500538942414.vidlia Plik Vi v
< >
pliku: |20170620095501j 500537361458.vidia 4 ‘ VIDIA (*.vidia) ~

W oknie Otwdrz wskaz lokalizacje
zawierajacg pliki zrodtowe pomiarow.
Nazwy plikdw sktadajg sie z daty i godziny
zapisania  pliku  podczas  eksportu
z urzadzenia pomiarowego oraz
unikalnego identyfikatora.

Wybierz zadany plik i wcisnij przycisk
Otworz.

Import pomiaréw

Data
2007.2017 09:56:01 Pump Axial 32768 Hz
20.07.2017 09:56:01 Pump Radial 32768 Hz
20.07.2017 09:56:01 Base Axial 32768 Hz
20.07.2017 09:56:01 Base Radial 32768 Hz

K (K| K| =1 &

Prawidiowy=4

Zostato otwarte okno do wyboru konkretnych
pomiaréw. Po wybraniu tych, ktére chcesz
wczyta¢ do programu nacisnij przycisk
Importuj a nastepnie Zamknij.
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3.3. Zwijanie, rozwijanie, odswiezanie tras pomiarowych

Struktura roX

c|lxlnr-scO0PRid
=0

Nazwa ~  Opis

L ] Linia 1
k,‘l Zespdt wentylatorowy
o°| silnik wentylatora
’| sprzeglo
l—f wentylator
) Zaklad 2

W celu rozwiniecia catej struktury trasy
pomiarowej wcisnij przycisk Rozwin.
Mozesz rozwija¢ takze pojedyncze
elementy naciskajac lewym
przyciskiem myszy na symbol »
znajdujacy sie przy nazwie wybranego
elementu struktury.

Struktura X

c|l=llsr-sco0pRR

El ere—

Nazwa ~ Opis
W Zaklad 1
L.{ Linia 1
' I| Zespot wentylatorowy
o“ silnik wentylatora
’0‘ sprzeglo
L @/ widmo ARMS

OOE wentylator
| Zakiad 2

Aby zwing¢ strukture trasy pomiarowe;j
wcisnij przycisk Zwin.

Jesli chcesz zwingé pojedynczy
element struktury, nacisnij lewym
przyciskiem myszy  symbol 4
znajdujacy sie przy nazwie wybranego
elementu struktury.

Struktura T X

Ble=lar-scolpoii

focict B ]

Nazwa ~  Opis

| Zaklad 1
b ] Linia 1
JF,‘| Zesp6t wentylatorowy

g"| sprzeglo
f wentylator
| Zakiad 2

Ef| silnik wentylatora

W czasie, kiedy przegladasz strukture
zaktadu inna osoba moze jg edytowac.
Aby odswiezy¢ widok struktury wcisnij
przycisk Odswiez.

12



3.4. Struktura trasy pomiarowe;j i jej edycja.

Struktura LI

clezx(elf-scOORi

Szukaj

»— ily| Zaktad 2

W celu dodania nowego elementu
struktury trasy pomiarowe] (zaktadu,
linii), wybierz przycisk ™ Dodaj folder.
Kazdg operacje mozesz wykonaé
korzystajgc 'z menu podrecznego
dostepnego po nacisnieciu na
wybranym elemencie prawym
przyciskiem myszy.

c|lEEles-ae@BRB

- Opis

Edytuj

Nazwa

Opis

Data utworzenia 0001.01.01 00:00:00

Wypetnij widoczne pola i zatwierdz
naciskajac przycisk Zastosuj.

Etykiety pol obowigzkowych do
wypetnienia wyrdznione s3
znakiem 1@

Struktura L

ClixEle -5 @ DRR

Edytuj

Nazwa Zaklad 1
Opis
Identyfikator
Data utworzenia

0001.01.01 00:00:00

Zastosuj Anulyj

W celu dodania podfolderu struktury
trasy pomiarowej, wybierz przycisk =
Dodaj folder przy wybranym folderze
nadrzednym.

Jezeli chcesz doda¢ inny element
struktury trasy pomiarowej odznacz
folder utworzony wczesniej i powtérz
operacje dodania maszyny.

13



Struktura B X

o e mPepe® ORI

~ Opis

Kolo pasawe
Koto pasovie zgbate
Kolo zebate

zHozony

tozysko toczne
Pas kiinowy

Pas idinowy zgbaty
Silnik AC

Sprzegto

Turbina pompy
Turbina wientylatora
Wat

Edytuj

Nazwa Linia 1

Opis
Identyfikator

2020.04.08 11:34:49

Data utworzenia

W celu dodania nowego elementu
struktury trasy pomiarowej (maszyny
lub jej sktadowej czesci), na ktérym
mogg by¢é wykonywane pomiary,
wybierz przycisk ¥~ Dodaj komponent.
Kazdg operacje mozesz wykonac
korzystajgc z menu podrecznego
dostepnego po  nacisnieciu na
wybranym elemencie prawym
przyciskiem myszy.

Struktura

o|EEle s -se0|ORR

L.{ Zakiad 2

Nazwa ®
opis
Identyfikator
Kompansnt Kompanant zintony
Producent
Model
Numer seryiny
Data produkef
Data utworzenia

0001.01.01 00:00:00

Zastosu

Wypetnij widoczne pola i zatwierdz
naciskajac przycisk Zastosu,.

Istotne jest, aby prawidiowo
wprowadzi¢ parametry techniczne
definiowanych komponentéw.

Struktura
2wl -0e@ OFE

silnik wentylatora
sprzeglo
wentylator

+ ] Zaklad 2

Data produkeji
Moc znamionowa (W]
Znamionowa predkost ...

Liczba par bieguntw
Liczba tobkéw / pretéw... | 3
Liczba pretéw / Hobkdw... | 3
Caestotliwoét sieci zasilaj... 5
Predkaé¢ obrotowa sync..
Poslizg znamionowy

W celu dodania nowego komponentu,
ktory jest zalezny na ktérym mogg by¢
wykonywane pomiary, wybierz
przycisk ¢ Dodaj komponent przy
aktywnym komponencie nadrzednym.
W przypadku nie wypetnienia pdl
dotyczacych parametréw definiowa-
nych komponentéw, czestotliwosci
charakterystyczne nie zostana
wyznaczone.

14



Struktura LI

olezns-lled iR

Opis

Zaklad 1
b {Linia
- g Zespol wentylatorowy
& sinik wentylatera
r viatsinika
| ﬂwidmu ARMS
| L & widma ARMS2
& spresglo
& wentylator

| Zakted 2

Nazwa wat silnika

Opis

Komponent
Producent

Madel

Numer seryjny

Data produkcji

Komponent wejéciowy

w celu utworzenia punktu
pomiarowego wcisnij przycisk Dodaj
punkt pomiaru ',

Struktura X

cEElar-ae@BRB

~ opis

Zaklad 1
L Linia 1
4 | zespet wentylatorowy
4P siinik wentyiatora
&P wat silnika
{ .| Czujnik obrotéw 1858 75050136

| L1-NDE
& 12-DE
€ Widmo ARMS

& Widmo ARMS2
sprzeglo
wentylator

b
b

b ] Zakiad 2

Caujnik obrotéw
Opis 1858 75050136
20200313 16:16:03

Data utworzenia

Wypetnij widoczne pola i zatwierdz
naciskajac Zastosuj.

Struktura LI

c|Exlsr-scOdRiB

Szukaj

W Zaklad 1

JF.I Linia 1
k- P zespot wentylatorowy
ﬂ silnik wentylatora

b P wat siinika
| L1-NDE
‘l 10B.YS202 1858 75050136
ula| Poziom sygnatu...
ula vrms
W  programie istnieje mozliwosc

wigczenia automatycznego ukrywania
okien. W tym celu wcisnij przycisk
Automatycznie ukryj. Aby wylaczyé
tryb  po rozwinieciu okna wcisnij
ponownie ten przycisk.

Dla wszystkich okien programu
funkcja ta dziata identycznie.

15



3.5. Kopiowanie, wklejanie i usuwanie elementéow

Struktura * X

clEEas-0e@Bin

~ Opis

Zaklad 1
L Linia 1
Lo“ Zespot wentylatorowy

| Zaklad 2

W celu skopiowania dowolnego
elementu trasy pomiarowej, wybierz
ten element klikajac na niego lewym
przyciskiem myszy. Wcisnij przycisk
Kopiuj by zatwierdzi¢ operacje.

Kazdg operacje mozesz wykonaé

korzystajagc 'z menu podrecznego
dostepnego  po  nacisnieciu  na
wybranym elemencie prawym

przyciskiem myszy.

Struktura X

elEEler-sc0BBR

Zaklad 1
“ -'| Linia 1
k- g Zespot wentylatorowy
g" silnik wentylatora
&P wat siinika
€| Widmo ARMS
L @& widmo ARMS2
f‘ sprzeglo
&° wentylator
| Zaktad 2

Aby wklei¢ skopiowany element ustaw
aktywny folder w celu wskazania
miejsca po czym wcisnij klawisz Wklej.

Mozesz kopiowaé zaktady, hale, oraz
pojedyncze punkty pomiarowe.
Kopiowanie komponentéw nie jest
mozliwe.

Struktura L,

elEElals-se@ O RE

~ Opis

4 i Zaklad 1
Jl-.} Linia 1
J""I Zespot wentylatorowy
oo[ silnik wentylatora
b o wal siinika
F GI Widmo ARMS
£ L & Widmo ARMSZ

001 sprzeglo
fJ wentylator
- il Zaklad 2

Aby usungé¢ element zaznacz go i
wcisnij przycisk Usun.

16



Rodzaje komponentéw, ich czestotliwosci charakterystyczne oraz przyktady uszkodzen

3.6.
mozliwych do zdiagnozowania.
) L ) Przyktady uszkodzen, mozliwych do
Rodzaj Czestotliwosci charakterystyczne wyznaczone na podstawie v . v . Y .
) zdiagnozowania na podstawie
komponentu wprowadzonych parametrow. N
zaleznosci kinematycznych

Koto pasowe

czestotliwosé obrotéw w systemie

okres obrotu kota

niewywazenie, niecentrycznosé

Koto pasowe
zebate

czestotliwos¢ obrotow w systemie
okres obrotu kota
czestotliwos¢ zazebienia (gear mesh frequency)
wstegi boczne czestotliwosci zazebienia (GMF side bands)

niewywazenie, niecentrycznosc,
uszkodzenie jednego ze wspodtpracujgcych
kot przektadni, uszkodzenie zebéw
konkretnego kofa przektadni

Koto zebate

czestotliwosé obrotéw w systemie
okres obrotu kota
czestotliwos¢ zazebienia (gear mesh frequency)
wstegi boczne czestotliwosci zazebienia (GMF side bands)

niewywazenie, niecentrycznosc,
uszkodzenie jednego ze wspodtpracujgcych
kot przektadni, uszkodzenie zebdw
konkretnego kota przektadni, chropowatos¢
zeboéw, pekniecie zmeczeniowe zeba

Komponent

brak czestotliwosci charakterystycznych,
stuzy do grupowania komponentéw

ztozony

tozysko toczne

czestotliwosc pierscienia wewnetrznego
czestotliwosc pierscienia zewnetrznego
czestotliwos$¢ elementu tocznego
czestotliwos¢ koszyka

uszkodzenie pierscienia wewnetrznego
uszkodzenie pierscienia zewnetrznego
uszkodzenie elementu tocznego
uszkodzenie koszyka

czestotliwosé przejscia pasa

uszkodzenie pasa

Pas klinowy i
okres przejscia pasa
as klinowy czestotliwos¢ przgsua pasa uszkodzenie pasa
zebaty okres przejscia pasa
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Przyktady uszkodzen, mozliwych do

Rodzaj Czestotliwosci charakterystyczne wyznaczone na podstawie . . .
i zdiagnozowania na podstawie
komponentu wprowadzonych parametrow. N
zaleznosci kinematycznych
Broken or Cracked Rotor Bar
czestotliwos$¢ obrotéw w systemie Loose Rotor Bar
. ki i y . . Shorted Rotor Laminations
rzeczywista czestotliwos$¢ sieci zasilajgcej (z falownika) . .
: s . Poor End-Ring Joints
rzeczywista czestotliwos$¢ zebowa stojana Dvnamic Eccentricit
Silnik AC rzeczywista czestotliwos¢ zebowa wirnika 4 ¥
rzeczywista czestotliwos¢ synchroniczna N
rchz wistaecz stotliwos’yc' oslizgu Loose Stator Laminations
ez v\\//ista . SQtotIiwos’c' biz un§wa Weakness/Looseness of Stator Support,
¥ ¢ g Unbalanced Phase Resistance or Coil Sides,
Shorted Stator Laminations/Turns
L ., uszkodzenie potgczenia srubowego,
Sprzegto czestotliwosé przejscia Srub taczacych pola g

uszkodzenie elementu tgczacego

Turbina pompy

czestotliwos¢ topatkowa
czestotliwos$¢ zaktdcenia przeptywu

uszkodzenie turbiny,
zaktécenie przeptywu

Turbina
wentylatora

czestotliwos¢ topatkowa

uszkodzenie turbiny

Wat

czestotliwos¢ obrotéow w systemie
poziom w czestotliwosci niewywazenia

niewywazenie statyczne, niewywazenie
momentowe, niewywazenie dynamiczne,
luzy mechaniczne, wygiecie, rozosiowanie
réwnolegte, rozosiowanie kagtowe (skosne),
mimosrodowos¢ statyczna (Static
eccentricity), mimosrodowos¢ dynamiczna
(Dynamic eccentricity)
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3.7. Okreslanie komponentow wejsciowych

Struktura * X

el -se@|DRB
- opis
4 if| Zaklad 1
ol Linia 1
A—f Naped miyna
4~ | Przekladnia
&P Wal 1 wej.
’- g Kolo zebate DE
& L1-DE
L@l
s oP| L2-NDE
L@
i Pl Wat 2 wyj.
—'," Kolo zebate NDE
& 13-DE
P L3-NDE
+ o) silnik
L o Wal silnika
Q," U1 - DE
+gP| L2 - NDE
@ Znacznik fazy 1858 75050136
— & Sprzegho

Edytuj

Identyfikator
Komponent
Producent
Maodel
Numer seryjny

Sprzegho
CNC

Data produkgji

Liczba érub laczacych 2

Liczba tulei / wkladek / przeg..
Komponent wejéciowy
Data utworzenia

/fZaklad 1/Linia 1/Naped miyna/Przekladnia/Wal 1 wej
/Zaklad 1/Linia 1/Naped miyna/Przekladnia/Wal 2 wyj.
| /Zaklad 1/Linia 1/Napgd miyna/Silnik/Wal silnika

Podczas definiowania struktury trasy pomiarowej oraz badanych urzadzen,
istotne jest okreslanie komponentédw wejsciowych. Nalezy przy tym pamietac,
o poprawnej kolejnosci przeptywu energii.

tancuch kinematyczny oparty na podstawie przyktadu wyglada nastepujaco:

Wat silnika (silnik) - Sprzegto - Wat 1 wej.(przektadnia) > Koto zebate DE
(wat 1 wej.) = Koto zebate NDE (wat 2 wyj.) > Wat 2 wyj. (przektadnia)

Nalezy przez to rozumieé, ze wat silnika napedza sprzegto, sprzegto napedza
wat wejsciowy przektadni itd.

W momencie, gdy w strukturze wystepujag komponenty zagniezdzone w
innych, wowczas stajg sie automatycznie komponentami potgczonymi. Na
podstawie przyktadu, komponenty Wat 1 wej.(przektadnia) > Kofo zebate
DE(wat 1 wej.) oraz Koto zebate NDE (waf 2 wyj.) > Wat 2 wyj. (przektadnia)
sg potgczone automatycznie.
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3.8. Przyktady definiowania maszyn w programie Vidia

,‘l silnik
JF,‘I wat silnika
& L1-NDE
b 108.v5202
&P L2-DE
b 8| 05A.¥s205AX
ﬁ‘ Znacznik fazy

1858 75050136

1858 75050136
1858 75050136

1.  Silnik AC — przyktfad silnika z
dwoma pojedynczymi tozyskami i
watem

" ool Zespot wentylatorowy
&) silnik

4 gP| wat silnika
E L1-NDE

o°| 2-De
.J Znacznik fazy
& sprzeglo
o‘ wentylator
b .’\%:‘I wentylatora

1858 75050136

L3-DE
L4-NDE
turbina

& Widmo ARMS

2. Zespdt wentylatorowy ztozony z
silnika i wentylatora potgczonych
sprzegtem ktowym.

L—fl Zespot wentylatorowy
— &P Pas klinowy
a- 6P| silnik

k- P wat silnika
—o‘ Koto pasowe 1
b | L1-NDE
b &°| L2-DE
b | Znacznik fazy
-—f' wentylator

J'—oo| Wat wentylatora
—oo Koto pasowe 2
b &P| L3-DE
b &P| L4-NDE
b &P turbina

1858 75050136

3. Zespot wentylatorowy ztozony z
silnika i wentylatora potgczonych
przektadnig pasowa.

L—f| Naped miyna

F,’I Przektadnia

l—fl Wat 1 wej.

— & Koto zebate DE
4 P L1-DE
L@

+ P L2-NDE

— & Koto zebate NDE
+ & 13-DE
& L3-NDE
4- P silnik
b oP| Wat silnika

& L1-DE

| L2 - NDE

¥ Znacznik fazy
—oo\ Sprzegto

4. Naped mtyna ztozony z silnika oraz
przektadni  pofaczonych sprzegtem
sztywnym.

20



4. ANALIZY | ZESTAWY ANALIZ

4.1, Typy analiz

W programie VIDIA proces wyznaczania parametru diagnostycznego (poziom, widmo, itp.) nosi nazwe analizy.

W kazdym punkcie pomiarowym mozna zdefiniowaé dowolng liczbe analiz. Parametry rejestracji badanych sygnatéw sg dobrane
w sposéb gwarantujgcy mozliwos¢ przeprowadzenia wszystkich analiz podczas jednego pomiaru. W przeciwienstwie do
tradycyjnych rozwigzan, uzytkownik nie traci czasu na wykonanie w kazdym punkcie pomiarowym na maszynie indywidualnego
pomiaru dla kazdej zdefiniowanej analizy.

Oprogramowanie VIDIA zapamietuje wyniki wszystkich pomiaréw. Oznacza to, ze nowe analizy mogg korzysta¢ z danych
historycznych. Jesli dla danego podzespotu zostaje dodana nowa analiza, wyswietlg sie jej wyniki takze dla wczesniejszego
okresu jego dziatania. Warunkiem koniecznym przeprowadzenia analizy jest rejestracja dostatecznie dtugich przebiegdw,
w odpowiednim pasmie czestotliwosci, ktérego wymaga dodana analiza. Przyktadowo, nie bedzie mozliwe pdiniejsze
wyznaczenie analiz:

PARAMETRY PRZEBIEGU ZRODLOWEGO
ANALIZA - — -
czas trwania [s] czestotliwosc¢ graniczna [Hz]
poziom sygnatu: RMS, 1 Hz do 10 kHz 1 3200
przebieg czasowy: 0,5 Hz do 10 kHz, 1 s 1 3200
przebieg czasowy: 0,5 Hz do 1 kHz, 4 s 1 3200
widmo: 1 Hz do 10 kHz, rozdzielczo$¢ 2 Hz 1 3200
widmo: 1 Hz do 1 kHz, rozdzielczo$¢ 0,25 Hz 1 3200

Niewymienione parametry mogg przyja¢ dowolne wartosci. Kolorem niebieskim zaznaczono parametry sprzeczne.

W przypadku planowanego pdiniejszego dodawania analiz warto rozwazy¢ dodanie przebiegu czasowego o czasie trwania
4 s, przy czestotliwosci granicznej gornej 10 kHz (alternatywnie 20 kHz). Taka analiza wymusi zapisanie danych zrédtowych
umozliwiajgcych zdefiniowanie doktadnych analiz najczesciej wystepujacych uszkodzen. Niestety dane beda zajmowaty
stosunkowo duzo miejsca w pamieci.
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W programie VIDIA istnieje mozliwos¢ wybrania nastepujacych typdw oraz podtypdw analiz.

TYP PODTYP OPIS
Poziom sygnatu RMS Wartos¢ skuteczna (wyznaczana z przebiegu czasowego)
. RMS obwiedni Wartos¢ skuteczna sygnatu obwiedni (wyznaczana
Parametry typu poziom .
wyznaczane z przebiegu 2 przebiegu czasowego)
y P & Peak Wartosc¢ szczytowa (wyznaczana z przebiegu czasowego)

czasowego sygnatu drgan

Peak-to-Peak

Wartos$¢ miedzyszczytowa (wyznaczana z przebiegu
czasowego)

Crest

BWI Wspodtczynnik uszkodzenia tozyska wykorzystujacy
informacje o jego rozmiarze i predkosci obrotowe;.

Skos$nos¢

Bg Wsp6btczynnik uszkodzenia tozyska okreslajacy poziom
przyspieszenia drgan w zakresie wyzszych czestotliwosci.

Bv Wspotczynnik uszkodzenia tozyska okreslajacy poziom

przyspieszenia drgan w zakresie wyzszych czestotliwosci.
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Poziom widma

Parametry typu poziom
wyznaczane z widma sygnatu
drgan

RMS pasma Wartos¢ skuteczna sygnatu drgan w okreslonym zakresie
czestotliwosci
Peak pasma Wartos¢ szczytowa sygnatu drgan w okreslonym zakresie

czestotliwosci (equivalentpeak)

Peak-to-Peak pasma

Wartos$¢ miedzyszczytowa sygnatu drgan w okreslonym
zakresie czestotliwosci (equivalentpeak-peak)

RMS harmonicznych

Wartosc¢ skuteczna wybranej harmonicznej predkosci
obrotowej. Predkos¢ obrotowa wyznaczana jest
automatycznie na podstawie widma.

Peak harmonicznych

Wartos¢ szczytowa wybranej harmonicznej predkosci
obrotowej. Predkos¢ obrotowa wyznaczana jest
automatycznie na podstawie widma.

Peak-to-Peak harmonicznych

Wartos$¢ miedzyszczytowa wybranej harmonicznej predkosci
obrotowej. Predkos¢ obrotowa wyznaczana jest
automatycznie na podstawie widma.

Widmo

Amplitudowe RMS

Widmo wartosci skutecznych sktadowych
czestotliwosciowych sygnatu drgan

Amplitudowe Peak

Widmo wartosci szczytowych sktadowych
czestotliwosciowych sygnatu drgan

Amplitudowe Peak-to-Peak

Widmo wartosci miedzyszczytowych sktadowych
czestotliwosciowych sygnatu drgan

Fazowe Widmo fazowe

Obwiednia Widmo obwiedni przebiegu czasowego
Przebieg czasowy Przebieg czasowy Przebieg czasowy

RMS Zmiana wartosci skutecznej sygnatu w czasie

Obwiedni Obwiednia przebiegu czasowego

23



4.2, Parametry dla poszczegdlnych analiz

Zakres czestotliwosci

Czas analizy

Czas pomiaru Opdinienie

]

Parametry analiz RMS, obwiedni RMS,
Peak, Peak-to-Peak typu poziom

Zakres czestotliwoici

10000 Hz 25600 Hz

Czas analizy

Opdznienie

Jednostka

Parametry analizy Crest typu poziom

Analiza CREST wymaga analizy sygnatu
w zakresie wyzszych czestotliwosci

Predkoé¢ obrotowa

20 RMP

Srednica wewnetrzna fozyska

10 mm

Czas analizy

Opdinienie

Parametry analizy BWI typu poziom
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Predkos¢ obrotowa

0 RMP

Czas analizy

Opéinienie

Parametry analizy Bg typu poziom

Czas analizy

Opédznienie

Parametry analizy typu poziom

Progi alarmowe

Dodsj progi alarmowe do analizy.

Dla kazdego z opisanych pozioméw
w trakcie dodawania analizy
mozesz zdefiniowad progi
alarmowe. W tym celu zastgp
warto$¢ domysing progu (0,00) jego
wymagang wartoscia.

W razie potrzeby kolejny prog
dodaj przyciskiem +.

Istniejgce progi alarmowe mozna
edytowac oraz usuwacé. W tym celu
skorzystaj z przyciskéw Zoraz -.
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Zakres czestotliwosci

1z
Rozdzielczosc

1Hz

Czas pomiaru

Okno czasowe
Prostokatne
Jednostka

mys®

Parametry analiz RMS, obwiedni RMS,
Peak, Peak-to-Peak typu poziom
widmowy.

Zakres czestotliwosci

Rozdzielczosé

Numer harmonicznej Delta czestotliwoséci

o Jow

Czas pomiaru Opdinienie

Okno czasowe

Prostokatne .

Jednostka

m/s .

Parametry analizy poziomu widma

harmonicznych typu poziom widmowy.

Zakres czestotliwodci

3200 Hz

Opéinienie

Czas pomiaru

Okno czasowe

Prostokatne
Nakfadanie
0,00%

Jednostka Jednostka argumentu

e 8

Parametry analiz typu widmo.
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4.3, Dodawanie, usuwanie oraz mapowanie analiz

K Kreator analizy £ Kreator analizy

Struktura s x
2|EElas-0e@DRE :
: Przebieg czasowy

Uzupeinij parametry analizy.

Typ analizy

Wybierz typ i podiyp analizy.

| siinik wentytatora
&Pt silnika

Zakres czestotliwosci

Typ

1858 75050136

Czas analizy

Poziom sygnatu El
Podtyp

ot [ i |

1858 75050136

r
e |

wentylator
- ] Zaklad 2

Edytuj

Nazwa 10B YS202
Opis | 1855 75050136
Data utwarzenia 2020.03.13 16:16:03

W celu dodania nowej analizy kliknij W kreatorze analizy wybierz typ Uzupetnij parametry analizy.
prawym przyciskiem myszy na wybrany analizy i okresl jej podtyp. Operacje zatwierdz przyciskiem Dalej.
pomiar, a nastepnie lewym Operacje zatwierdz przyciskiem Dalej.

przyciskiem myszy wybierz opcje Dodaj
analize z menu podrecznego.

Mozesz skorzysta¢ rowniez z przycisku
Dodaj analize.
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k| Kreator analizy

Opis

Podaj nazwe i opis dla analizy.

Nazwa

Poziom sygnatu RMS

Kolejnym etapem jest nazwanie analizy
oraz opcjonalnie dodanie Opisu
identyfikujgcego ja.

W celu zakoniczenia procesu tworzenia
analizy wecisnij przycisk Zakoricz.

W dowolnej chwili mozesz wréci¢ do
poprzedniego okna kreatora analiz
naciskajgc przycisk Cofnij.

Struktura L

2|EEles -0 OB R R
E
-~ opis
Zaklad 1
- Linia 1
lo-,vl Zespdl wentylatorowy
-] sinik wentylatora
&F| wal silnika
*—A L1-NDE
& 108¥s202 1858 75050136
ol Poziom sygnatu...
s Vs
€| Widmo ARMS

Il‘ Widmo ARMS
kﬂ L2-DE
@ Znacanik fazy
© Widmo ARMS
@ Widmo ARMS2
+ o) sprzeglo
b | wientylator
- ol Zaktad 2

1858 75050136

Nazwa Widmo ARMS

Opis
Jednostka /st

W celu usuniecia istniejgcej analizy
wybierz jg lewym przyciskiem myszy a
nastepnie nacisnij przycisk Usun.

Struktura LI

e|EEla - @ BRI

4 Wl Zaklad 1
| uinia 1
Li- | Zespot wentylatorowy
&P silnik wentylatora

| wat silnika

1858 75050136

1858 75050136

Widmo ARMS

W celu mapowania analizy, zaznacz j3,
a nastepnie wcisnij prawy przycisk
myszy i skopiuj j3.

W celu kopiowania wielu analiz
jedoczesnie nalezy je zaznaczy¢
klikajagc na nie lewym przyciskiem
myszy wraz z wcisnietym klawiszem
Ctrl.

28



Struktura rox

e Esalf-8e@ TR

« Opis

Zaklad 1
-l Linia 1
- P zespot wentylatorowy

7

14

o Zakiad 2

W Dodaj folder
Dodaj komponent ]

Dodaj punkt pomiaru

4
Q@ Usun

&
€ Dodaj analize
& Kopiuj

B wie

Nazwa silnik wentylatora
Opis |

Kolejnym etapem jest wybranie
podzespotu do ktdérego analiza lub
analizy maj zosta¢ zmapowane.

Mapowanie analiz utatwia
dokonywanie oceny technicznej stanu
komponentéw na podstawie danych
pomiarowych z innego komponentu.
Mapowanie polega na wykorzystaniu
analizy zdefiniowanej w danym
punkcie pomiarowym oraz
parametrow kinematycznych
analizowanego komponentu. Dzieki
temu istnieje mozliwos¢
automatycznego definiowania
parametrow  diagnostycznych np.
czestotliwosci charakterystycznych.
Zamiana kolejnosci
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4.4, Definiowanie progéw alarmowych w analizach pozioméw

Dla wszystkich analiz typu Poziom
sygnatu oraz Poziom widma istnieje
mozliwos¢  zdefiniowania  wartosci
kryterialnych, umozliwiajgcych ogdlng
ocene stanu technicznego
podzespotow badanej maszyny.
Poziomy te definiowane s3 przez
normy oraz producentdw maszyn.
Mogg takze wynika¢ z doswiadczen
zwigzanych z eksploatacja danego
urzadzenia.

Program VIDIA pozwala na
zdefiniowanie poziomdw kryterialnych,
oznaczonych réznymi kolorami.

Nazwa Poziom sygnatu RMS BP G
Qpis

Jednostka

Czestotliwosc probkowanii 2

Calkowity czas pomiaru
+ Parametry Poziom sygnatu RMS
Progi alarmowe 0 [+

Data utworzenia 2017.06.14 09:15:28

W celu dodania nowego kryterium
oceny stanu technicznego podzespotu,
po okresleniu parametréw analizy, w
polu Progi alarmowe wybierz dodaj .
Przycisk dodaj nacisnij tyle razy, ile
poziomow kryterialnych chcesz dodad.

MNazwa Poziom sygnatu RMS BP
Opis
Jednostka mfs®
Czestotliwosc prébkowan 22 762 Hz
Catkowity czas pomiaru | 5=

» Parametry Poziom sygnalu RMS

4 Progi alarmowe 4

Po  rozwinieciu  zaktadki  Progi
alarmowe wprowadz wartosci
utworzonych progéw, a nastepnie
wcisnij przycisk Zastosuj. W czasie
definiowania analizy istnieje
mozliwos¢ usuniecia zdefiniowanych
pozioméw  kryterialnych poprzez
nacisniecie przycisku kasuj.
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PRZEGLADANIE W NIKOW POMIAROW ZAPISANYCH W BAZIE DANYCH

114/Pump Asial/Paziom sygnatu RMS BP

.10 - =) -
Rl les e OB R a-o-lc

i | Base Axial
| Base Radial
@ | Pump Aal
€ podomngmotuRMSE
€| Przebieg czasowy AC
© | Przebieg czasowy BP 12 352 v
@ | Przcbicg czasowy RAW 2241 | 2017061314332 (1399 V)
€ | Widmo RMS 2017061313338 (1399 V) 32 7 3 Ss!
ﬁ‘ Pump Radial ::vmzs:uwi 1399 i;
+— ol CP11 (z
b il CP11 GEARBOX 55
b il VP40A 35!
}— | VP40A GEARBOX 3%
| VP41 ::
EemEmasn o =ms =
2017061 23532 (1399 V) 2 e 33
el es il 2 = :: 2017.07.13 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Poziom sygnalu RM
Z listy analiz zdefiniowanych wybierz Sposrod pomiaréow dostepnych na liscie,
analize, ktérej wyniki chcesz obejrzed. wybierz ten, ktérego wynik chcesz

wyswietli¢, a nastepnie wcisnij przycisk
Wyswietl u géry okna. Przebiegi wyszarzone
nie spetniajg kryteriéw danej analizy.
Mozesz ograniczy¢ ilos¢ wyswietlanych
pomiaréw dzieki kryteriom: Od — pomiary
od ustawionej daty; Do — pomiary do
ustawionej daty; Limit — okreslenie ilosci
wyswietlonych pomiaréw. Mozliwe jest
zastosowanie dwéch kryteriow
jednoczesnie.
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[13.07.2017 14:37:34 /14/Pump Axi

Il 2017.07.13 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Przebieg czas

/14/Pump Axial/Poziom sygnatu RMS BP: 08.06.2017 00:00:00 - 15.06.2017 00:00:00|

w [Ha-0-He a-

W zaleznosci od typu analizy dane
zostang przedstawione w postaci
wykresu liniowego lub stupkowego.

Na  wykresie stupkowym  kolory
wyznaczone s3 ha  podstawie
podanych zakresow.

W celu przedstawienia na wykresie
stupkéw wszystkich pomiaréw serii
nalezy z zaktadki dane przejs¢ do
zaktadki wyniki, a nastepnie klikngé¢
przycisk wyswietl.
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5.1. Przegladnie wykreséw typu przebieg

13.07.2017 14:37:34 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy AC

mP |k Q- 0-[EHe -

[l 2017.07.13 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Przebie

Jednym z podstawowych
wykresow jest przebieg czasowy
zmian wartosci wyznaczonego
parametru.
Przebiegi wyswietlane sg w catosci
i mogg by¢ przyblizane oraz
przewijane w pionie i w poziomie.
Przewijanie wykresu odbywa sie
poprzez wecisniecie klawisza Shift
lub Ctrl oraz ruch rolkg myszy.

Il 2017.07.13 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Przebie

Wykresy mozina powiekszaé oraz
pomniejszac rolkg myszki lub przy uzyciu
funkcji Powieksz do regionu. Po jej
wybraniu zaznaczajgc fragment wykresu
wyswietli  sie  jego  przyblizenie.
Domyslne powiekszenie mozna
przywrécic po wybraniu z menu
przyblizenia polecenia Pokaz catosc.

13.07.2017 14:37:34 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy AC

s

. 2017.07.13 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Przebie

W trakcie oglgdania wykresu mozesz
zmieni¢ skale na skale logarytmiczna.
W tym celu rozwin menu skali
logarytmicznej oraz wybierz o$ lub
osie na ktorych ma ona zostaé
zastosowana.
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5.2 Ustawienia dla przebiegéw czasowych

13.07.2017 14:36:26 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy AC 13.07.2017 14:35:29

w=@EExa-0-Fo @

cal
13.07.2017 14:37:34 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy AC
13.07.2017 14:35:29 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy AC

s

W 2017.07.13 14.36.26.248 /14/Pump Axial/Przebic

W  programie istnieje mozliwosé
przedstawienia kilku  przebiegéw
czasowych  sygnatu na jednym
wykresie. W tym celu otworz dwa lub
wiecej wykresow i po wcisnieciu
przycisku scal wybierz wykres do
ktérego ma zostac scalony .

I 2017.07.13 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy
[l 2017.07.13 14.35.29.086 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy
Kolory motywu
(T 11T |v

— |

—

Nazwa | I I I I Przebieg czasowy AC ~
opis M H N

Jednost Standardowe kolory .
Czestot/ll l W MNB2 768 H

Catkowi 18 Wiecej koloréw,

Aby zmienié kolor wykresow kliknij na
kwadrat obok nazwy przebiegu i z
rozwinietego okna wybierz
odpowiedni kolor.

M 2017.07.12 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy
[ 2017.07.12 14.32.31.849 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy

W celu usuniecia jednego ze scalonych
wykreséw  aktywuj go  poprzez
klikniecie na niego a nastepnie wcisnij
przycisk Usun serie.
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6. ZNACZNIKI WYKRESU

6.1. Dodawanie znacznikdw wykresu

. 2017.07.13 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Przebieg czasc

Doktadne parametry danego punktu
wykresu mozesz okreslic korzystajac
ze znacznikéw.

Na przebiegach typu widmo moga
pojawic¢ sie znaczniki, ktdére zostaly
automatycznie wyznaczone przez
oprogramowanie diagnostyczne na
podstawie  danych technicznych
komponentéw.

W celu dodania lub edycji wskaznika
umies$¢ kursor w sekcji adnotacje a
nastepnie  wybierz jego  rodzaj.
Dostepne sg 4 rodzaje wskaznikdw:
poziomy =, pionowy L, harmoniczneli
oraz wstegi boczne i, Po dodaniu
wskaznika mozliwa jest jego edycja.

13.07.2017 14:37:34 F14/Pump Ax

P -k Q-0

[ Zapisz jako wykres uzytkownika
&) Zapisz jako CSV

8 Zapisz jako PNG

R Kopiuj do schowka

W 2017.07.13 14.37.34.885 /14/Pump Axial/Przebieg czasa

Po ukonczeniu prac z wykresem
istnieje  mozliwos$¢ jego zapisu do
réznych formatéow. W tym celu wcisnij
przycisk eksport i wybierz odpowiednia
postac zapisu.

W celu tatwiejszego pdiniejszego
dostepu do wykresu mozesz zapisac
go jako wykres uzytkownika.
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6.2. Szablony wykresow

w LMo~ 0-EHo |-

Szablony wykresow b

Bro0H
Zataduj

Poziom 1

| Szablony wykresow ol

0200 H

4
g
2
£
H
g

mosanyim Auciqezs

Nazwa | Zapisz |

Poziom 2
Poziom 1

mosanim fucjqezg

Poziom 2

M 2017.07.20 10.17.55.111 /10/Pump Rac

Aby zapisa¢ szablon wykresu najedz Whpisz nazwe szablonu i nacisnij Zapisz. Aby wczyta¢ wczesniej zapisany

myszg na Szablony wykresow a szablon aktywuj go przez klikniecie

nastepnie wcisnij przycisk Dodaj. Aktywny szablon z lewej strony nazwy lewym  przyciskiem  myszy a
ma znak[® . W celu usuniecia szablonu nastepnie wcisnij przycisk Zataduj.

wciénij przycisk usurn @,
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7. STATUS

7.1. Dodawanie, usuwanie oraz definiowanie statusu

Struktura

Pomiary

Wykresy uiytkownika
Cosas
Harmonogram
Jednostki
Import pomiaréw
Uktad okien 3
Ustawienia

BxEa

Wyloguj

alitec

® ® & ® ® & drgania.com.pl

19.11.9

@start

Aby przejs¢ do okna statusu, w menu

gtéwnym wybierz Status.

oEr|oe|=x

Parametry Dodaj zestaw

Wybierz lub dodaj zestaw... -

Okres Od Do

| |

Stuktura  Wizualizagia

W celu dodania nowego zestawu
wcisnij przycisk Dodaj zestaw B
Nastepnie w dolnej czesci okna
wprowadz nazwe i wcisnij Zastosuj. W
celu usuniecia zestawu  wcisnij
przycisk Usurn zestaw .

Parametry i -

Okres o] Do

Struktura

Nazwa ~ Ostatni Maksimum Srednia

Do utworzonego zestawu nalezy dodac
dane pomiarowe. W tym celu wybierz
w oknie struktura odpowiednie
urzadzenie, punkt pomiarowy Ilub
analize. Upewnij sie, e dane
urzadzenie lub  punkt posiada
zdefiniowane analizy. Nastepnie
zatwierdz wybdr, klikajgc przycisk
dodaj element @. Aby usunaé element
ze struktury statusu zaznacz go, a
nastepnie naciénij przycisk .

37



Status *

=x|olnn/oe|

[ EIEr T N N ) I

ja

Aby odswiezy¢ drzewo struktury nacisnij przycisk E. Przyciski = oraz # stuza
odpowiednio do rozwijania oraz zwijania drzewa struktury statusu. Wocisniecie
przycisku @ oznacza, ze w drzewie struktury wyswietlane bedg tylko te pozycje, w
ktorych zostaty przekroczone progi alarmowe.

Pole okres w dolnej czesci ekranu oznacza przedziat czasu, z ktorego liczona jest
Srednia warto$¢ poziomdw analiz, znajdujgcych sie w strukturze statusu. Pole
odswiez oznacza przedziat czasowy, co ktéry wczytywane sg nowe dane
pomiarowe.

Kolumny ostatni, maksimum oraz srednia oznaczajg odpowiednio ostatnig,
najwiekszg oraz srednig warto$¢ poziomoéw analiz w danym przedziale czasowym.

Istnieje mozliwos¢ wytaczenia gradientu koloréow statusow i wypetniania pdl

tabeli tylko kolorami odpowiednich alarméw. W tym celu z dolnego menu Start
wybierz Ustawienia a nastepnie odznacz opcje Gradient koloréw statusu.
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7.2 Dodawanie wizualizacji statusu

Parametry

elE=0lnn o0 mx

Okres Od

Do
[Nest. - J31000 <[z 7030 - « | » USRI > | ¥ |

o
o

Struktura  Wizualizagja

« O]
Szukaj
4 | DiBox 0097 w.. - O
Eﬁ\sﬂ\sau
& | Sensor 2
ﬁh Z
Aby do zestawu dodac¢ wizualizacje W celu przejscia do wizualizacji statusu
wcisnij przycisk  dodaj  podktad wcisnij zaktadke BE&SES. Zaznaczone
wizualizacji B , a nastepnie wybierz i wczesniej pozycje pojawity sie w lewym
zatwierdz plik graficzny. Po wczytaniu gérnym rogu. Aby je przesungé kliknij
grafiki zaznacz w kolumnie Wizualizacja na nie dwukrotnie oraz przytrzymaj
(W.) pozycje, ktére majg sie na niej lewy przycisk myszy, a nastepnie
znalezé. przesun je w wybrane miejsce.

Aby wczyta¢ historyczne wartosci
pomiarow do wizualizacji statusu
nalezy wybra¢ odpowiedni przedziat
czasowy, z ktérego parametry majg
by¢ wyswietlane. W tym celu wcisnij
przycisk stop [E, nastepnie wybierz
odpowiedni przedziat czasowy
rozwijajgc pole Okres, lub recznie
ustawiajagc  daty  rozpoczecia i
zakonczenia przedziatu zadanego
czasu w polach Od i Do. Przycisk 1
stuzy do rozpoczecia automatycznej
zmiany przedziatu czasowego.
Przyciski [1 i [ stuzg do
przechodzenia pomiedzy okresami.
Przycisk X przenosi do aktualnego
czasu.
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8. HARMONOGRAM

8.1. Dodawanie nowych zdarzen

Harmonogram n X Pomiar przekiadni RM3 - Zdarzenie
‘_lEPm}ﬁ&xdﬂ;ﬁj‘lemmdug\Mndmv Status [ Zelecany ][] Bsdanie / Pomiary__+][5 godzin
Ll Utwérz nowe zdarzenie. 2]
Struktura POM. WTOREK SRODA CZW.  PIATEK SOBOTA NIEDZ e
Pomiary
Wykresy uzytkownika
Status L] ; 12 13 14 15 16 17 .
e alitec |
ne ®® @ & & & digania.com.pl b o — » . Sl
ﬁ Import pomiardw "é i:"'
IR Ukiad okien » £ 2
£ Ustawienia 5 % 271 28 29 |30 1gra
B wyloguj 19.11.9
Ostart . — - |
Aby przejsc do okna W celu dodania  nowego W  oknie dodawania  zdarzenia
harmonogramu w menu gtéwnym zdarzenia w oknie wprowadZ temat, lokalizacje, czas
wybierz Harmonogram. harmonogramu nacisnij przycisk rozpoczecia oraz zakoniczenia
Bllenezezens  Aby  od$wiezyé wydarzenia. Nastepnie wcisnij przycisk
harmonogram naciénij = S E==ztay |

W celu utatwienia pobiniejszej
identyfikacji wydarzen zaleca sie

doktadne ustawienie statusu,
aktywnosci oraz  przypomnienia
wydarzenia.
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= Otwérz X Usui | [ Status + [] Aktywnosé = A Prypomnienie + 43

25

8.2.

5 6 7 8 9

12 13 14 15 16

19 20 22 23
oo

26 27 28 29 30

24

a listopad 2019 »

pon wto S0 czw pia sob nie

Edytowanie i usuwanie zdarzen z harmonogramu

W celu edycji lub usuniecia zdarzenia wybierz je i zaznacz w kalendarzu lewym
przyciskiem myszy. Przy aktywnym wydarzeniu pojawig sie biate znaczniki oraz
zmieni sie pasek menu nad kalendarzem. Aby powrdci¢ do edycji z menu gérnego

wybierz _ EE Jezeli chcesz usungc zdarzenie wcisnij
¥ Usun

Istnieje mozliwo$¢ zmiany statusu, aktywnosci oraz przypomnienia wydarzenia
bez otwierania go. W tym celu nalezy rozwina¢ odpowiednig liste w gérnym menu
i dokona¢ zmian.
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9. OTWIERANIE WYKRESOW UZYTKOWNIKA

S —
t & | Przebi wy RAW
L @ Widmo Amplitudowe RMS
[ Pump Rl

cm

CP11 GEARBOX

VPA0A

VPA0A GEARBOX

VP41

Praebieg czason

m/s®
o 32768 Hz
. N 55; - =
| Wykresy waythownika o REE T
= alitec
:

Jednostki
(XL}

PR E——
T Ukiad okien ’

L Ustawienia 123
e ]
W  celu otworzenia  wykresdéw

zapisanych jako wykresy uzytkownika
nalezy uaktywnic jej sekcje. W tym celu
nalezy otworzy¢ menu Start a
nastepnie wybrac wykresy
uzytkownika.

Wykresy uzytkownika )
I

Opis

| 13.07.2017 14:36:26 /14/Pump Axial/Widmo Amplitudowe RMS

Z listy zapisanych wykreséw nalezy
wybra¢, ktéry ma zosta¢ wyswietlony,
a  nastepnie  nacisng¢  przycisk
Wyswietl.

Wykresy uzytkownika

f< ‘.‘-ll

13.07.2017 14:37:34 /14/Pump Axial/Przebieg czasowy AC

Aby usungé¢ wykres z listy wykresow
uzytkownika nalezy wybraé¢ wykres a
nastepnie wcisngc¢ przycisk Usun.
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USTAWIENIA
Urzadzenia pomiarowe
Czujniki

Baza danych

Synchronizacja

Punkt dostepowy

W  celu uruchomienia  serwisu
synchronizacji, w oknie gtéwnym
aplikacji mVIDIA, w zaktadce
USTAWIENIA wybierz polecenie

Synchronizacja

10. SYNCHRONIZACJA Z PROGRAMEM mVIDIA

Program mVIDIA pozwala na przestanie wszystkich przechowywanych informacji do
bazy danych zainstalowanej wraz z programem mVIDIA na komputerze
stacjonarnym.

Proces synchronizacji polega na ciggtej weryfikacji zawartosci baz danych obu
programéw. W przypadku wykrycia réznic, uruchamiany jest proces transmisji
danych.

Zastosowane mechanizmy kontroli transmisji pozwalajg na wspdtistnienie wielu baz
danych mobilnych oraz stacjonarnych.

Synchronizacja odbywa sie poprzez tacze WiFi. Oznacza to, ze zaré6wno komputer
stacjonarny, jak i urzadzenie mobilne musza zostac podtgczone do tej same;j sieci.
Do tego celu moze zosta¢ wykorzystany zewnetrzny router WiFi (patrz rozdz. 10.1)
lub punkt dostepowy uruchomiony na urzadzeniu mobilnym (patrz rozdz.10.2).
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10.1. Konfiguracja potaczenia przy uzyciu istniejgcej sieci WiFi (zewnetrzny router)

'I 6:24 WTOREK

~—
-

WiFi hotspot

Czy uruchomié punkt dostepowy dla
urzgdzen pomiarowych?

Nie Tak

Pofacz  urzadzenie przenosne z Podczas uruchamiania programu nie
wybrang siecig WiFi i uruchom wigczaj punktu dostepowego dla

program mVIDIA. urzadzen pomiarowych.

ia programu

ack Interface 1 (127.0.0.1)

Intel(R) Centrino(R) Advanced-N 6235 (192.168.43.80)

[o]3 Anuluj

Potacz komputer, na ktorym
zainstalowany zostat program mVIDIA
Explorer z siecig WiFi, z ktérg potaczyto
sie urzadzenie przenosne.

Na komputerze klasy PC uruchom
program mVIDIA Explorer. Z menu Plik

wybierz opcje Konfiguracja programu.

Na liscie dostepnych kart sieciowych
zaznacz karte sieci bezprzewodowe;.
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= mVIDIA

hror
192.168.43.80

qgwer T tyu.
asdf ghjk
© z x cvbnm

7n23 &

W polu Adres serwera synchronizacji
sieciowy przydzielony

wpisz adres

oK

komputerowi PC przez router WiFi.

Ostatnio uzywany adres
serwera jest zapamietywany.

sieciowy

oK Anuluj

W programie mVIDIA Explorer zamknij

okno konfiguracji sieci wybierajgc
przycisk OK.
Z menu Synchronizacja wybierz

polecenie Uruchom synchronizacje.

Serwer  synchronizacji  programu
mVIDIA Explorer moze by¢
uruchomiony przez caly czas
korzystania z programu. W takim
przypadku, po znalezieniu sie
urzadzenia mobilnego w zasiegu tej
sieci WiFi natychmiast rozpoczyna sie
proces synchronizacji baz danych.

== mVIDIA

192.168.43.80

qwer r tyu.i
asdfghj k.|
&« z x ¢cvhb nmaea

oK

W aplikacji mobilnej wybierz przycisk
Wiacz.
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== mVIDIA

192.168.43.80

taczenie...
Wytacz
Serwis synchronizacji programu

mVIDIA informuje o prdobie nawigzania
potgczenia z serwerem synchronizacji.

= mVIDIA

192.168.43.80

Serwer niedostepny

Wigcz

Jesli wystapig problemy z potgczeniem,
lub serwer synchronizacji na
komputerze PC nie zdazyt sie
uruchomi¢, serwis  synchronizacji
programu mVIDIA zgtosi btad.

W takim przypadku nalezy ponowié
probe nawigzania potaczenia. Jesli
problem wystepuje nadal, nalezy
upewnic sie, ze zadne z urzadzen nie
potgczyto sie z inng, dostepna siecig
WiFi.

chronizacji: Otwarto potaczenie

= mVIDIA

192.168.43.80

Otwarto potaczenie

Wylgez

Po nawigzaniu potaczenia, serwis
synchronizacji pozostaje uruchomiony,
niezaleznie od dziatania aplikacji
mVIDIA oraz przejscia telefonu w tryb

uspienia (wytaczenie ekranu
samoczynne lub przyciskiem).
W czasie aktywnego potaczenia

z serwerem synchronizacji nie ma
mozliwosci korzystania z urzadzenia
pomiarowego.
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W& serwis synchronizacii: Otwarto potaczenie

= mVIDIA

192.168.43.80

Otwarto potaczenie

Wylacz

w celu wytgczenia serwisu
synchronizacji na urzadzeniu
mobilnym, w programie mVIDIA nalezy
przejs¢ do okna synchronizacji i wybraé
przycisk wytacz.

-I 5-| 2 WTOREK

¢ tethering lub punkt dostey
k f

Jesli serwis synchronizacji dziata na
urzadzeniu mobilnym przy
wytgczonym programie mVIDIA, nalezy
rozwing¢ pasek stanu urzadzenia,
wskazaé¢ aplikacje mVIDIA: Serwis
synchronizacji i po uruchomieniu okna
synchronizacji wytgczy¢ serwis.

Zaréwno program mVIDIA, jak i
mVIDIA Explorer zapamietuja
konfiguracje potaczenia WiFi. Jesli
adresy IP urzadzen synchronizujgcych
dane nie zmienig sie, proces
konfiguracji potaczenia bedzie musiat
by¢ przeprowadzony tylko jeden raz.
Routery WiFi urzadzeniom
posiadajgcym okreslony adres MAC za
kazdym razem prébujg przypisac¢ taki
sam adres |IP. Istnieje rowniez
mozliwos¢ przypisania konkretnego
adresu IP kazdemu urzadzeniu na
podstawie jego unikalnego adresu
MAC.
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chronizacji: Otwarto potaczenie

= mVIDIA

Adres serwera sychr
192.168.43.80

Otwarto potaczenie

Wylacz

Jesdli punkt dostepowy dla urzadzen
pomiarowych byt wiaczony, mozesz
wtgczy¢ sie¢  WiFi  korzystajgc  z
ustawien urzadzenia mobilnego lub
konfigurujac potaczenie serwisu
synchronizacyjnego recznie.

W tym celu w oknie synchronizacji
wigcz  opcje Konfiguracja reczna
przesuwajac przetgcznik.

= mVIDIA

4

Zatwierdz

192.168.127.104

qwer r tyu.
al ls| /d| I'f| 'g) 'h? 8 Pkl Fil
&« z x cvbnm

oK

Z listy rozwijanej wybierz opcje WiFi,
a nastepnie nacisnij przycisk
Zatwierdz. Program mVIDIA uruchomi
modem WiFi urzadzenia mobilnego,
ktore potaczy sie z dostepng siecig
WiFi.

W przypadku istnienia wielu sieci
WiFi, nalezy dokonaé¢ wyboru sieci
w ustawieniach urzadzenia
mobilnego.
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10.2. Konfiguracja potaczenia przy uzyciu punktu dostepowego urzadzenia mobilnego

== mVIDIA

Zatwierdz

qgwertywuiop
asdf ghj k I

&« zx cvhbnmaea

n23 & .ok

System Android pozwala uruchomié na
urzadzeniu mobilnym punkt
dostepowy WiFi dla innych urzadzen

wyposazonych w  bezprzewodowa
karte sieciowa.
w celu konfiguracji punktu

dostepowego w oknie synchronizacji
wigcz  opcje Konfiguracja reczna
przesuwajac przetgcznik.

= mVIDIA
WiFi

WiFi

Punkt dostepowy

!

192.168.127.104

qwer r tyu.
asdf ghj kI
&« z x cvbnmaea

7123 & . oK

Z listy rozwijanej wybierz opcje Punkt
dostepowy.

= mVIDIA

Punkt dostepowy

Zatwierdz

Wiacz

123 456172890

@ # $ % & * - + ()

Podaj nazwe punktu dostepowego
oraz wpisz hasto zabezpieczajgce.

Niektére wersje systemu
operacyjnego Windows wymagaja
podania hasta zawierajacego

minimum 8 znakow.
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= mVIDIA

Punkt dostepowy

android1

Zatwierdz

qwer r tyu.

asdf ghj kI
&« z x cvbnmaea

7123, . Dalej

Uruchomienie punktu dostepowego

sygnalizuje symbol s umieszczony na
pasku stanu urzgdzenia mobilnego.

Pofacz komputer, na ktérym
zainstalowany zostat program mVIDIA
Explorer z utworzong siecig WiFi.

acji danych Intel(R) Centrino(R) Advanced-N 6235 (192.168.43.80)

oK Anuluj

Po nawigzaniu potaczenia uruchom
program mVIDIA Explorer i postepuj
zgodnie z instrukcja zawartg
w rozdziale 10.1.

50






INSTRUKCJA ZOSTAtA WYDRUKOWANA NA PAPIERZE XEROX PREMIUM NEVERTEAR
W PRZYPADKU ZABRUDZENIA NALEZY PRZETRZEC WILGOTNA SZMATKA LUB UMYC CIEPtA WODA



